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1 SISSEJUHATUS

1.1 Teave kdesoleva dokumendi kohta

Kaesolev dokument kuulub komisjoni talituste koostatud juhenddokumentide sarja, mis
kasitleb ELi HKS:i seire ja aruandluse erikisimusi. Kui juhenddokumendis nr 1 antakse Uldine
Ulevaade kaitistest parit heitkoguste seire ja aruandluse kohta ELi HKSis ja juhenddokumendis
nr2 antakse sarnaseid juhiseid ohusodiduki kaitajatele, siis kdesolevas dokumendis
(juhenddokument nr 4) selgitatakse Uksikasjalikumalt ndudeid kaitiste méétemaaramatuse
hindamisele. Kaesolev juhenddokument, nagu ka juhenddokument nr 1, on koostatud MRRI
abimaterjalina, milles selgitatakse ndudeid arusaadavas keeles. Tuleb siiski meeles pidada,
et kdige tahtsam ndue on maaruse jargimine.

Kéesolevas dokumendis tdlgendatakse maarusega kehtestatud ndudeid kaitistele. Selles
vbetakse arvesse vaartuslikku teavet, mis on saadud nii ELi HKSi vastavuse foorumil loodud
seire ja aruandluse toéoérihmalt kui ka klimamuutuste komitee 3. t66riihma raames loodud
likmesriikide ekspertide mitteametlikult tehniliselt td6rihmalt.

1.2 Juhised kdesoleva dokumendi kasutamiseks

Kui dokumendis sisalduvad artikli numbrid on esitatud ilma tédiendavate tapsustusteta, viitavad
need alati seire- ja aruandlusmaarusele viimasele versioonile?. Kasutatud lihendite seletused,
viited digusaktidele ja lingid muudele olulistele dokumentidele on esitatud 1. lisas.

See dokument kasitleb ainult alates 2021. aastast parinevaid heitkoguseid (valja

Newf arvatud biomassiga seotud teemad, mis hakkavad tdies mahus kehtima alles

* 2022. aastast). ,New!“ simbol (nagu siin serval) naitab, kus on toimunud néuete
muudatused vorreldes 2012. aasta MRRiga.

Selle simboliga osutatakse kaitajate ja padevate asutuste jaoks olulistele
soovitustele.

Seda tahist kasutatakse kohtades, kus tutvustatakse olulisi lihtsustusvdimalusi
MRRI Uldiste nduetega vorreldes.

Lambipirnisimbolit kasutatakse haid tavasid tutvustavates kohtades.

Vaikese kaitise simbol aitab lugejal leida tekstist teemasid, mis on olulised vaikeste
heitkogustega kaitiste jaoks.

Tooriistasiimboliga antakse lugejale teada, et muudest allikatest (ka sellistest, mis
on veel koostamisel) voib leida tdiendavaid dokumente, vorme vdi elektroonilisi
tédvahendeid.

N\ Raamatusiimboliga osutatakse kasitletavate teemade kohta mujal tekstis esitatud
naidetele.

2 Komisjoni rakendusmaarus (EL) 2018/2066; konsolideeritud maaruse leiab:


https://eur-lex.europa.eu/eli/reg/2018/2066

1.3 Lisateabe allikad

Kdik komisjoni juhenddokumendid ja vormid, mis on koostatud MRRi ning akrediteerimis- ja
téendamismaaruse alusel, on alla laaditavad komisjoni veebisaidilt aadressil:

https://ec.europa.eu/clima/eu-action/eu-emissions-trading-system-eu- Q
I

Saadaval on jargmised dokumendid3:

.LUhijuhendid” sissejuhatuseks allpool esitatud juhenditele. Erinevatele sihtrihmadele on
eraldi dokumendid:

o paiksete kaitiste kaitajad;

e OJhusoiduki kaitajad;

® padevad asutused;

e tdendajad;

e riiklikud akrediteerimisasutused.

® Juhenddokument nr 1: ,Seire- ja aruandlusmaarus — Uldised juhised kaitistele”; Selles
dokumendis keskendutakse paiksete kaitiste jaoks olulistele seire- ja aruandlusmaaruse
pohimotetele ja seiremeetoditele.

® Juhenddokument nr2: ,Seire- ja aruandlusmaarus - (ldised juhised ©6huso6iduki
kaitajatele”. Selles dokumendis keskendutakse lennunduse jaoks olulistele MRRI
pdhimdtetele ja seiremeetoditele. Samuti sisaldab see suuniseid biomassi kasitlemise
kohta lennundussektoris, muutes selle eraldiseisvaks juhenddokumendiks 6husdiduki
kaitajatele.

® Juhenddokument nr 3: ,Biomassiga seotud kisimused ELi HKSis”. Selles dokumendis
kasitletakse saastlikkuse kriteeriumite kohaldamist biomassile, samuti MRRi artiklite 38 ja
39 néudeid. Dokument on vajalik nii kaitiste kui ka dhusbéiduki kaitajatele.

® Juhenddokument nr 4 (kdesolev dokument): ,Md6temaaramatuse hindamise juhised”.
See dokument kordab juhenddokumendis nr 1 (lldised juhised kaitistele) antud méningaid
juhiseid, et kdesolevat juhenddokumenti saaks kasutada eraldiseisva dokumendina.
Juhenddokument nr 4a: ,Médtemadramatuse hindamise suunised — ndidis®. See
dokument sisaldab taiendavaid juhiseid ja naiteid maaramatuse hindamise
I&biviimiseks ning selle kohta, kuidas tdendada vastavust maaramistasandi nduetele.

Treeningmaterjal ja t66riist m&daramatuse hindamises (vt all).

® Juhenddokument nr5: ,Proovivdtu ja analliside juhised” (ainult kaitistele). Selles
dokumendis kasitletakse akrediteerimata laborite kasutamist, proovivétukava koostamist
ning mitmeid muid heitkoguste seirega seotud kisimusi ELi HKSis.

Juhenddokument nr 5a: ,Proovivétukava naidis“. See juhend annab proovivotukava
naidise.

® Juhenddokument nr 6: ,Andmekasitlus ja kontrollisisteem”. Dokumendis raagitakse ELi

HKSi raames toimuva seire andmekasitluse kirjeldamise vdimalustest, kontrollislisteemi

3 Loetelu ei ole hetkeseisuga veel ammendav. Hiljem vdidakse sellele lisada taiendavaid dokumente.


https://ec.europa.eu/clima/eu-action/eu-emissions-trading-system-eu-ets/monitoring-reporting-and-verification-eu-ets-emissions_en#tab-0-1
https://ec.europa.eu/clima/eu-action/eu-emissions-trading-system-eu-ets/monitoring-reporting-and-verification-eu-ets-emissions_en#tab-0-1

osaks olevast riskihindamisest ning tuuakse naiteid kontrollitegevustest. See on vajalik nii
kaitiste kui ka 6husdiduki kaitajatele.

Juhenddokument nr. 6 a: "Riski hindamine ja kontroll — naidis". Dokumendis esitatakse
taiendavad suunised ja on toodud naide riskihindamise kohta.

Juhenddokument nr 7: ,Heitkoguste pidevmdotesisteemid (CEMS, Continuous
Emissions Monitoring Systems)‘ See dokument annab paiksetele kaitistele infot
mddtmispdhiste lahenemiste koha, kus kasvuhoonegaaside heitkoguseid méddetakse
otse korstnast. Dokument aitab kaitajal kindlaks teha, millist tiUpi seadmeid tuleks
kasutada ja kas ta suudab taita konkreetseid maaramistasandite néudeid.

Juhenddokument nr 8: ,ELi HKSi kontrollid“. See dokument annab padevale asutusele
juhiseid, kuidas kontrolle I8bi viia. Peamiselt keskendub see paiksete Kaitiste
kohapealsetele kontrollidele.

Lisaks on komisjon koostanud jargmised elektroonilised vormid#:

vorm nr 1: paiksete kaitiste heitkoguste seirekava;

vorm nr 2: dhusdiduki kaitajate heitkoguste seirekava;

vorm nr 3: dhusdiduki kaitajate tonnkilomeetriandmete seirekava;
vorm nr 4: paiksete kaitiste heitkoguse aruanne;

vorm nr 5: 6husdiduki kaitajate heitkoguse aruanne;

vorm nr 6: 6husdiduki kaitajate tonnkilomeetriandmete aruanne;
vorm nr 7: paiksete kaitiste parandusaruanne;

vorm nr 8: 6husdiduki kaitajate parandusaruanne.

Lisaks on kaitajatele tdiendavad tooriistad:

Pdhjendamata kulude maaramise tooriist;
Tooriist maaramatuse hindamiseks;
Analliusi sageduse to0riist;

Kaitaja riski hindamine.

Kaitajatele on saadaval MRRi koolitusmaterjalid:

seire ja aruandluse juhendite teekaart;
maaramatuse hindamine;
pbhjendamatud kulud;
proovivdtukava;

andmeliingad;

Round Robin test.

Lisaks nimetatud dokumentidele, mille aluseks on MRR, vbib samalt aadressilt leida mitmeid
juhenddokumente akrediteerimis- ja tdendamismaaruse kohta.

4 Loetelu ei ole hetkeseisuga veel ammendav. Hiljem vdidakse sellele lisada taiendavaid vorme.


http://eur-lex.europa.eu/

Lisaks loetletakse kdige olulisemad digusaktid ka kdesoleva dokumendi lisas.

SN

Ka liikmesriikide padevad asutused vdivad oma veebisaitidel jagada kasulikke juhiseid. /\
Eelkdige peaksid kaitajad kontrollima, kas padev asutus korraldab éppepéevi, on koostanud
vastuseid korduma kippuvatele kiisimustele, pakub kasutajatuge vms.



2 MOOTEMAARAMATUSE HINDAMISE OLULISUS
2.1 Mis on mootemaaramatus?

[Kéesolev osa on identne juhenddokumendi nr 1 (lildised juhised kéitistele) jaotisega 4.7. See
osa on lisatud siia terviklikkuse eesmérgil ja vbimaldab Ilugeda seda eraldiseisva
dokumendina.]

Kui keegi sooviks saada tapsemat teavet méne heitkogustega kauplemise sisteemi seire-,
aruandlus- ja tdendamisstisteemi kvaliteedi kohta, oleks tema esimene kisimus téenaoliselt:
,Milline on andmete kvaliteet?” vbi ,Kas me saame usaldada heiteandmete aluseks olevaid
mootmisi?”. Modtmiste kvaliteedi kirjeldamisel viidatakse rahvusvahelistes standardites
mddtemaaramatuse suurusele. See mdiste vajab pisut selgitamist.

On mitmeid moisteid, mida kasutatakse sageli méotemaaramatuse moistega sarnasel viisil.
Need ei ole siiski sinontimid, vaid neil on eraldi tdhendus:

® Tapsus — teatud suuruse moéddetud vaartuse ja tegeliku vaartuse kokkulangevuse maar.
Tapse moodtmise korral on médtmistulemuste keskmine vaartus ligildhedane ,tegeliku”
vaartusega (milleks vdib olla nt kontrollitud standardmaterjali® nimivaartus). Ebatépne
mddtmine voib ménikord olla tingitud slisteemsest veast. Seda on tihti véimalik kdrvaldada
seadmete kalibreerimise ja reguleerimise abil.

® Halve — kirjeldab sama moddetava suuruse modtmistulemuste omavahelist lahedust
samadel tingimustel, s.t sama asja mitmekordsel méétmisel. Arvuliselt valjendatakse seda
sageli standardhalbena keskmise vaartuse suhtes. See tuleneb asjaolust, et iga mddtmine
sisaldab juhuslikku viga, mida on vdimalik vahendada, aga mitte taielikult kdrvaldada.

® Méootemadramatus® — vahemik, mille sisse teatud kindla tdendosusega peaks jadma
mdddetava suuruse tegelik vaartus. See on Uldmdiste, mis hélmab endas halbe ja
eeldatava tapsuse moistete sisu. Nagu nahtub jooniselt 1, véivad mddtmised olla tapsed,
aga suure halbega, voi vastupidi. Ideaaljuhul on médétmised vaikese halbega ja tapsed.

Oma meetodeid hindav ja parandada sooviv labor on tavaliselt huvitatud tdpsuse ja héalbe
eristamisest, kuna see vdimaldab avastada vigu ja eksimusi. See vdimaldab paevavalgele
tuua vaga erinevaid vigade pdhjusi, nditeks vajadus seadmete hoolduse voi kalibreerimise voi
tootajate parema koolitamise jarele. Mé6tmistulemuste 16ppkasutaja (HKSi puhul on selleks
kaitaja ja padev asutus) seevastu soovib lihtsalt teada selle vahemiku suurust, mille sisse
tegelik vaartus tdendoliselt jadb (mdddetud keskmine £ mddtemaaramatus).

ELi HKSis esitatakse heitkoguse aruandes ainult iks heitkoguse vaartus. Registri tdendatud
heitkoguste tabelisse sisestatakse samuti ainult Uks vaartus. Kaitaja ei saa tagastada ,N +
x %” lubatud heitkoguse uhikut, vaid N-il peab olema kindel vaartus. Nii on selge, et kdigi
huvides on mddtemaaramatuse ,x-i” suurus arvuliselt kindlaks teha ja seda vdimalikult
vahendada. Sel pdhjusel peabki padev asutus seirekavad heaks kiitma ning kaitajad peavad
tdestama mdbdtmistegevuse vastavust kindlale maaramistasandile, mis on seotud lubatud
mddtemaaramatusega.

5 Samuti vahendab standardmaterjali, nt kilogrammi prototiilibi koopia, kasutamine tootmisprotsessist tingitud
mootemaaramatust. Tavaliselt on selline médtemaaramatus vaike vorreldes hiljiem kasutamise kaigus tekkivate
mootemaaramatustega.

5 MRRi artikli 3 punktis 6 on OGeldud: ,md6temadramatus” — parameeter, mis on seoses sellise koguse
maaramistulemusega, mis iseloomustab teatud kogusele mdistlikult omistatavate vaartuste dispersiooni, kaasa
arvatud nii juhuslike kui sistemaatiliste tegurite mdju, ja mida valjendatakse protsentides ning mis kajastab keskmise
Umbruses olevat usaldusvahemikku ja mis hdlmab 95% saadud vaartustest, kusjuures vdetakse arvesse
asUmmeetrilist vaartuste jaotust.
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Maaramistasandeid kirjeldatakse  tdpsemalt juhenddokumendi nr1 6. peatlkis.
Lisadokumendina seirekavale lisatavat méoétemaaramatuse hinnangut (artikli 12 16ige 1)
kasitletakse juhenddokumendi nr 1 jaotises 5.3.

Vdike mootemadramatus

Suur tapsus

Suur médtemaaramatus

|:‘> Viike halve

Picture by suxize:umweltbundesamt®

Joonis 1. Tépsuse, hélbe ja mééteméédramatuse mbistete illustratsioon. Mérklaua keskpunkt
vastab mbdédetava suuruse eeldatavale tegelikult vééartusele ning lasud vastavad
maoébtmistulemustele.

2.2 Mootemaaramatus seire- ja aruandlusmaaruses

MRRIi lugedes puututakse moistega ,mddtemaaramatus” kokku mitmel korral. Maaruse koige
tdhtsamad osad on jargmised:

® Artikli 12 Iikes 1 ndutakse, et kaitiste kaitajad esitavad seirekava toetuseks dokumendi,
mis peab sisaldama jargmist teavet:

téendid” tegevusandmete mddtemadramatuse lavivaartuste saavutamise kohta
(vajalikud vaid suurte ja vaikeste lahtevoogude puhul?®);

vajaduse korral tdendid arvutustegurite leidmiseks noutava mddtemaaramatuse
saavutamise kohta® (ainult suurte ja vaikeste lahtevoogude puhul);

vajaduse korral tdendid md6tmispdhiste meetodite korral nbutava médtemaaramatuse
saavutamise kohta;

kui vahemalt moéne kaitiseosa puhul kasutatakse varumeetodit, tuleb esitada
mddtemaaramatuse hinnang kaitise koguheite kohta selle kinnitamiseks, et on
saavutatud artikli 22 punkti ¢ kohane mootemaaramatuse lavivaartus.

® Artikli 47 16ikes 4 tehakse vaikeste heitkogustega kaitiste kaitajatele erand padevale
asutusele modtemaaramatuse hinnangu esitamisest. Loikes 5 tehakse samuti erand

7 Sellised téendid vdidakse esitada naiteks dokumentides, mis sisaldavad tootja spetsifikatsiooni vai tehtud arvutusi.
Tdendid peavad olema piisavad, et padev asutus saaks asjaomase seirekava heaks Kiita.

82018. aasta MRR selgitab, et minimaalsete lahtevoogude puhul ei ole see vajalik.

% See on vajalik Uksnes juhul, kui anallilisiproovide vétmise sagedus méaaratakse kindlaks tegevusandmete
modtemaaramatuse 1/3 reegli alusel (artikli 35 16ige 2).
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nendele kaitajatele, kes ei pea oma modtemaadramatuse hinnangus vétma arvesse
laovarude muutuse kindlaksmaaramisega seotud médtemaaramatust. Kuid see siiski ei
vabasta neid kindlaks maaramast, kas nad vastavad ndutavatele maaramistasanditele.
Lisaks nduab AVRi artikli 19 I6ige 1, et tdendajad kinnitavad moddtemaaramatuse
arvutamiseks kasutatud teabe digsust.

Tuleb markida, et méétemaaramatus on vajalik 95%-lise usaldustaseme seostamiseks, nagu
on ndutud artikli 3 punktis 6 (vt joonealust markust 6 lehekdljel 9). See tahendab, et on 95%
tdendosus, et 0ige vaartus jadb madramatusena margitud intervalli. Eeldades, et
maaramatuse dispersioon toimub normaaljaotuse jargi, vordub standard moéotemaaramatus
Uhe standardhélbega ja vastab ainult 68% téendosusele, et dige vaartus on selles vahemikus.
Selle tdendosuse suurendamiseks normaaljaotuse korral 95%-ni tuleb kindlaks maarata
laiendatud md&dtemaaramatus, mis arvutatakse kahekordse (k=2, tapsemalt 1,96 kordse)
standardse mdétemaaramatusena.’©

Naide: Soe tarbimise méotemadramatus

C-kategooria kaitis kasutab aastas 280 000 tonni kivisitt. Sellise kaitise jaoks on
kituse koguse maadramiseks vajalik maaramistasand 4 (modtemaaramatus:
11,5%)

Tasand 4 +1.5% (1,960)

»Joeline vaartus“ asub
selles vahemikus

Saavutatud tasand 4

/
_d h

270 272 274 276 278 280 282 284 286 288 290
Kivisusi (kt)

Picture by: wwamzsumweltbun desamt” 1.960 2 95%

See tahendab, et moodtestisteem peab pakkuma tulemusi, mis véimaldavad
Ltoelisel vaartusel” 95% (2c'") usaldustaseme korral olla 280 + 4,2 kt (£ 1,5%)
piires (vt Glaltoodud graafikut).

Oluline markus: médtemaaramatuse hindamine on vajalik selleks, et teha kindlaks, milline
madramistasand on taidetud. Seirekava peab alati kajastama tegelikult rakendatud

10

M&R koolitusirituse mddtemaaramatuse hindamine lisa | sisaldab rohkem vajalikku informatsiooni

" 95% usaldustase on seotud 1,96-kordse standardhélbega. Lihtsuse huvides (imardatakse sageli see vaartus
kahekordseks standardhélbeks.
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https://climate.ec.europa.eu/document/download/3fd6939a-c3df-478e-9c12-c28d60a47d9e_en?filename=uncertainty_assessment_en.pdf

maaramistasandit, mitte minimaalset ndutavat. Uldine pdhimdte on see, et kaitajad peaksid
plilddma oma seireslisteeme voimaluse korral taiustada.

Kéesolevas dokumendis antakse Ulevaade mdédtema&aramatuse olulisuse ja selle kohta,
kuidas kasitletakse mddtemaaramatust MRRIis.

2.3 Kaiesoleva dokumendi lilevaade

Joonise 2 eesmark on aidata kindlaks teha kdesoleva dokumendi asjakohased peatlkid, mis
sisaldavad juhiseid méotemaaramatuse hindamise kohta kaitise jaoks valitud seiremeetodi
puhul.

Valige iiks voi mitu
seiremeetodit

v

Varumeetod
(5. peatiikk)

Mé6temddramatus kogu
kditise suhtes (vt ka Ill lisa
jaotis 8.4)
Joonis 2. Kéesoleva dokumendi peattikid ja punktid, mis kdsitlevad méétemdaramatuse

mdéaéramist

Kaesolev dokument on jagatud peatiikkideks vastavalt kohaldatud seiremeetodile:

® arvutuspohist meetodit kasitletakse 3. peatikis;
® moodtmispdhise meetodi kohta vt 4. peatikki;
® varumeetodeid on kirjeldatud 5. peatikis.

Kuna MRRIi kohaselt on v8imalik kasutada erinevaid lihtsustamisvéimalusi, on tavaliselt mitu
viisi, mille abil kditaja saab naidata, et on saavutatud teatud maaramistasandile vastavad
mddtemaaramatuse tasemed, nagu on naidatud joonisel 2. Need vdimalused (v&i viisid) on
kaesolevas dokumendis maaratud koodid. Naiteks kui kohaldatakse arvutusp&hist meetodit ja
ldhtevoo tegevusandmeid seiratakse moodteslsteemiga, mis ei ole kaitaja valduses, siis
antakse 3. peatlikis ning eelkdige jaotistes 3.1 ja 3.1.2 (viisid CT-1, CT-2 véi CT-3)
asjakohased juhised mddtemaaramatuse hindamiseks seoses nende tegevusandmetega.
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3 ARVUTUSPOHISTE MEETODITE MOOTEMAARAMATUS

Jargmine valem néitab, kuidas arvutada heitkoguseid kdige tavaparasema juhtumi korral, nt
kituste poletamisel, kasutades standardset arvutusmeetodit vastavalt artikli 24 16ikele 1:

Naide: kiituste poletamise arvutuspohine seire
Em =TA-AKV - HK - OksT - (1 — BioC)

kus;
Em .... Heide (t CO;)
TA ..... Tegevusandmed = kiituse kogus (t voi Nm?)
AKV .. Alumine kiitteviidirtus (TJ/t voi TJ/Nm?)
HK ... Heitekoefitsient (t CO2/TJ, t CO/t voi t CO/Nm?)
OksT.. Oksiidatsioonitegur (tihikuta)

BioC.. Biomassiosa (iihikuta)

Iga parameetri puhul maaratletakse MRRis kohaldatavad maaramistasandid, kui need on
tehniliselt teostatavad ja ei tekita pdhjendamatuid kulusid.

Need parameetrid voib jagada kahte jargmisse liiki:

® tegevusandmed (TA): siinkohal on maaramistasandid seotud pdletatud kituse koguse
puhul néutava minimaalse md&&étemaaramatusega aruandeperioodi  jooksul
(moddtemaaramatust kasitletakse sel eesmargil jaotises 3.1);

® arvutustegurid (AKV, HK, siisiniku sisaldus jne): need maaramistasandid on seotud
konkreetsete meetoditega, mis on satestatud MRRis iga teguri kindlaksmaaramiseks, nt
kasutades standardvaartuseid vdi tehes analliise (vastavaid modtemaaramatuse
kusimusi k3sitletakse jaotises 3.2).

3.1 Tegevusandmed

Pange téhele, et kbike, mida siinkohal Seldakse ldhtevoo tegevusandmete kohta, mida
seiratakse arvutuspdhise meetodi abil, kohaldatakse ka ldhtevoo sisend- véi valjundmaterjali
suhtes, mille seireks kasutatakse massibilansi meetodit.

Lahtevoo tegevusandmete maaramistasandite (vt juhenddokumendi nr 1 jaotist 4.5)
maaratlemiseks kasutatakse lavivaartusi, mis naitavad kituse véi materjali koguse maaramise
suurimat lubatud moédtemaaramatust aruandeperioodil. Maaramistasandi saavutamise
toestamiseks tuleb padevale asutusele koos seirekavaga esitada moodtemaaramatuse
hinnang, v.a vaikeste heitkogustega kaitiste puhul. Naitlikustamiseks on tabelis 1 esitatud
maaramistasandite maaratlused kituste pdletamise korral. MRRi maaramistasandite
lavivaartuste taielik loetelu on esitatud maaruse Il lisa jaotises 1.
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Tabel 1. Tegevusandmete mééramistasandite tllpmaéaératiused mééteméaéaramatuse alusel kiituste
pbletamise nditel.

Maaramistasandi Maaratlus

nr

1 Kituse kogus [t] voi [Nm?3] aruandeperioodil'?> maaratakse kindlaks
suurima lubatud médtemaaramatusega kuni £7,5%.

2 Kituse kogus [t] voi [Nm?3] aruandeperioodil maaratakse kindlaks suurima
lubatud mddtemaaramatusega kuni £5,0%.

3 Kituse kogus [t] véi [Nm?®] aruandeperioodil maaratakse kindlaks suurima
lubatud mddtemaaramatusega kuni £2,5%.

4 Kituse kogus [t] voi [Nm?3] aruandeperioodil maaratakse kindlaks suurima
lubatud mddtemaaramatusega kuni £1,5%.

Pange tahele, et mdédtemaaramatus hélmab siinkohal ,kdiki méotemadramatuse allikaid,
kaasa arvatud mooteseadmete ja kalibreerimisega seotud mddtemaaramatus, taiendav
mddtemaaramatus mobteseadmete  kasutamisel ja  keskkonnaméjudest  tingitud
modtemaaramatus®, valja arvatud mone lihtsustamismeetodi kohaldamise korral. Vajaduse
korral tuleb arvesse vétta perioodi alguses ja |6pus labi viidava laovarude muutuse maaramise
moju (vt naiteks Ill lisa jaotist 8.3).

Lisaks tuleb markida, et médtemaaramatus on moeldud seostuma 95% usaldustasemega,
nagu on ndutud artikli 3 punktis 6 (vt joonealune markus 6 lehekiiljel 9 ja jaotis 2.2).

Pohimaotteliselt on artikli 27 [6ike 1 kohaselt kaks voimalust, kuidas maarata kindlaks
tegevusandmed:

® vottes aluseks pidevad modtmised protsessis, mis tekitab heidet;

® vottes aluseks eraldi saadud koguste méotmise, arvestades seejuures vastavaid varude
muutusi.

MRRIis ei nduta, et kditaja varustaks kaitise igal juhul méoteseadmetega. See oleks vastuolus
MRRI labiva kulutéhususe péhiméttega. Voidakse kasutada médteseadmeid, mis on

® kaitaja valduses (vt jaotis 3.1.1), voi

* teiste isikute valduses (eelkdige kitusetarnijate valduses, vt jaotis 3.1.2). Selliste
aritehingute nagu kutuseostu korral teeb mddtmisi ainult Uks tehingupool. Teine pool vbib
eeldada, et mddtmistega kaasnev mdédtemaaramatus on piisavalt vaike, sest taoliste
mddtmiste suhtes kehtib seadusega ette ndhtud metroloogilise kontrolli ndue. Teise
vBimalusena vdidakse ostulepingutesse lisada ndudeid seadmete kvaliteedi tagamise,
kaasa arvatud hoolduse ja kalibreerimise kohta. Sellegipoolest peab kaitaja kisima
kinnitust kdnealuste mddteseadmete mddtemaaramatuse kohta, et tal oleks véimalik
hinnata, kas ndutav maaramistasand on saavutatav.

Seega voib kaitaja valida, kas ta kasutab enda mo&dteseadmeid voi tugineb tarnija
kasutatavatele modteseadmetele. MRRis antakse vaike eelistus siiski kaitaja enda
seadmetele. Kui kaitaja otsustab kasutada kellegi teise mooteseadmeid, kuigi tema kasutuses
on ka tema enda seadmed, peab ta esitama padevale asutusele tdendeid selle kohta, et tarnija
seadmed vobimaldavad saavutada vahemalt sama kérge maaramistasandi, annavad

"2 Aruandlusperiood on kalendriaasta.
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small

usaldusvaarsemaid tulemusi ja on vaiksemate kontrolliriskidega kui kéitaja enda seadmetel
pohinev meetod. Tdenditele tuleb lisada lihtsustatud méotemaaramatuse hinnang.

Asjakohane erand tehakse artikli 47 16ikes 43, mis voimaldab vaikeste heitkogustega kaitiste
kaitajatele maarata klituse vOi materjali kogust kattesaadavate ja dokumenteeritud
ostudokumentide ja hinnanguliste varude alusel, ilma et nad vordleks oma mddteseadmete
kvaliteeti hankijate mooteseadmete kvaliteediga.

Kaesolevas dokumendis kasitletakse erinevaid méétemaaramatuse hindamise viise. Tuleks
pidada meeles, et paljusid nimetatud vdimalusi tuleks vaadelda tervikliku méétemaaramatuse
hindamise lihtsustusena. Mitte tihtegi lihtsustatud viisi ei peeta siiski eelistatud viisiks. Uldiselt
on kaitajal alati lubatud teostada Uksikut (taielikku) moédtemaaramatuse hindamist
(vt kédesoleva dokumendi Il lisa).

3.1.1 Kaitaja valduses olev mootesiisteem

3.1.1.1 Uldaspektid

Kui kaitaja kasutab médtmistulemusi, mis pdhinevad tema valduses oleval m&otesiusteemil,
peab ta tagama, et asjaomase maaramistasandi mddtemaaramatuse lavivaartus on
saavutatud. Jarelikult on méétemaaramatuse hinnang vajalik. Kuigi vaikeste heitkogustega
kaitiste kaitajatele tehakse erand ndudest esitada padevale asutusele médtemaaramatuse
hinnang, vbidakse neilt siiski nbuda hinnangut isiklikul otstarbel, naiteks selleks, et kinnitada
vastavust konkreetsele tegevusandmete maaramistasandile.

Mootemaaramatusel on erinevaid allikaid, millest tdhtsamad on liiga suurest halbest
(pO6himétteliselt on see mddteseadme mddtemaaramatus, mille tootja on markinud seadme
spetsifikatsioonidesse ja mis kehtib juhul, kui seade paigaldatakse sobivasse keskkonda,
jargides sealjuures kindlaid ndudeid, naiteks voolumddturi ette ja taha jaavate sirgete
toruosade pikkus) ja vahesest tdpsusest (mille pdhjuseks on seadme vananemine vdi
korvalekaldeid tekitav korrosioon) tingitud vead. Seetbttu nbutakse MRRis, et
mddtemaaramatuse hinnangus voetaks arvesse mddteseadme enda mddtemaadramatust
koos kalibreerimise ja muude vdimalike tegurite mdjuga. Praktikas on selline
mddtemaaramatuse hindamine siiski vaga keeruline ja Uletab mdnikord kaitajate vdimalusi.
Edasipirgiva teadlase jaoks ei [6pe modtemaaramatuse hindamine kunagi. Alati on vdimalik
arvesse votta veelgi rohkem mddtemadramatuse allikaid. Seega tuleb olla pragmaatiline ja
keskenduda kdige olulisematele mddtemadramatust suurendavatele parameetritele. MRR
vBimaldab mitmeid pragmaatilisi lihtsustusi.

Joonisel 3 on esitatud erinevad modtemaaramatuse hindamise meetodid, mis on satestatud
MRRIis, et tdendada vastavust MRRi maaramistasandi nduetele.

3 Artikli 47 I6ige 4: ,Erandina artiklist 27 vaib véikeste heitkogustega kaitise kaitaja maarata kituse voi materjali
koguse kattesaadavate ja dokumenteeritud ostudokumentide ja laovarude hinnanguliste muutuste alusel. Kaitaja on
Uhtlasi vabastatud ndudest esitada padevale asutusele artikli 28 I6ikes 2 osutatud médtemaaramatuse hinnang.”
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Mbdteseadme suhtes
kohaldatakse seadusega

ette nahtud riiklikku
metroloogilist kontrolli

Viis €O-1 Viis CO-2a/2b Viis CO-3

Modtemaaramatus =

metroloogilist kontrolli Konkreetne

modtemaaramatuse

reguleerivas digusaktis
satestatud suurim lubatud
viga kasutamisel

hinnang

Joonis 3. Arvutuspbhiste meetodite tegevusandmed: meetodid saavutatud méétemééramatuse
médaramiseks (C — arvutuspbhine; O — kéitaja valduses olev m6bteseade).

Kaitaja voib lihtsustada mddtemaaramatuse hinnangut juhul, kui

® modteseadme’™ suhtes kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist
kontrolli (viis CO-1). Sellisel juhul vdib Uldise mddtemaaramatusena kasutada asjaomase
riiklikku metroloogilist kontrolli kasitleva digusaktiga lubatud suurimat viga kasutamisel;

® modteseadme’® suhtes ei kohaldata seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist
kontrolli, kuid mobteseade paigaldatakse spetsifikatsioonide kohaselt kasutamiseks
sobivasse keskkonda. Seejarel voib kaitaja eeldada, et kogu aruandeperioodi jooksul
vastab mé6temaaramatus, nagu seda on ndutud MRRi Il lisas satestatud tegevusandmete
maaramistasandi maaratluses, jargmisele:

¢ suurim lubatud viga, mis on tapsustatud kasutatava moéoteseadme puhul (viis CO-2a),
voi
® kui see on vbimalik ja vaiksem, siis kalibreerimisel saadud /laiendatud

modtemaaramatus, mis korrutatakse konservatiivse korrigeerimisteguriga, vottes
arvesse moodtemaaramatuse suurenemist kasutamise kaigus (viis CO-2b).

Kui nimetatud lihtsustusi ei ole vbimalik kasutada vdi need ei naita ndutud taseme
saavutamist, siis tuleb teha konkreetne méétemaaramatuse hinnang vastavalt viisile CO-3 ja
Il lisale. Kaitaja ei ole kohustatud kasutama uhtki lihntsustatud meetodit. Ta véib alati kasutada
viisi CO-3.

4 Pange tahele, et ainsust ehk moistet ,md6teseade” kasutatakse siinkohal lintsustamise eesmargil. Kui Ghe lahtevoo
tegevusandmete kindlaksmaaramisega on seotud rohkem modteseadmeid, kasutatakse lihtsustamist nende koigi
suhtes. Mé6temaaramatust, mis on seotud tegevusandmetega néutud uksustes, saab maarata veaarvutuse pdhjal
(vt 1l lisa).
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3.1.1.2 Meetodi valik

Kaitaja, kes otsib kdige lihtsamat meetodit, peaks esmalt kontrollima, kas kohaldada saab viisi
CO-1, st kas mddteseadme suhtes kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist
kontrolli ja kas on saavutatud ndutud maaramistasand'®. Kui riiklikku metroloogilist kontrolli
kasitleva oOigusaktiga lubatud suurim viga kasutamisel on suurem kui saavutatava
maaramistasandi puhul ndutud mddtemaaramatus, peab kaitaja kasutama teist, kuid vahem
lihtsustatud meetodit, st kas viisi CO-2a vdi CO-2b. Uksnes juhul, kui need ei anna néutud
tulemust, peab kaitaja tegema konkreetse mddtemaaramatuse hindamise vastavalt viisile
CO-3 jalll lisale.

Ukskaik, milline viis ka valitakse, peab tulemuseks olema kindel tdend, et kindlaks maéaratud
mobtemadramatus vastab néutud maaramistasandile. Kui see nii ei ole, peab kaitaja vétma
vajalikke meetmeid MRRi jargimiseks:

® rakendama parandusmeetmeid, st paigaldama mootesisteemi, mis vastab
maaramistasandi nduetele, voi

® esitama téendid selle kohta, et ndutud maaramistasandi saavutamine ei ole tehniliselt
teostatav voi tekitaks pdhjendamatuid kulusid, ning kasutama jargmist, madalamat
maaramistasandit vastavalt mé6temaaramatuse hinnangu tulemustele.

3.1.1.3 Lihtsustamine (viis CO-1)

Moodteseadme suhtes kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli

Uldine mdéteméiramatus = suurim lubatud viga kasutamisel (seadusega ette
ndhtud metroloogiline kontroll)

MRRiga lubatud esimene lihtsustamine on praktikas kdige selgem: kui kaitaja suudab
padevale asutusele veenvalt tbestada, et mdoteseadme suhtes kohaldatakse seadusega ette
nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli, véib lisatdendeid esitamata mddtemaaramatuse
vaartusena kasutada asjaomast metroloogilist kontrolli reguleerivas digusaktis satestatud
suurima lubatud vea (kasutamisel) vaartust'®. Kbige asjakohasem tdéend selle kohta, et
kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli, on sertifikaat
moodteseadme ametliku kontrolli kohta”.

Seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli kohaldatakse enamasti siis, kui
turutehingud (kaubandus) peavad viitama heakskiidetud standarditele (jalgitavus). lga
mddteseadme puhul hinnatakse seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli mitme
katse kaigus saadud mdéétmistulemuste hindamise kaudu.

Uldiselt peetakse mddteseadmeid, mille suhtes kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku
metroloogilist kontrolli, palju usaldusvaarsemaks, kuna méoteseadme hinnang on kohustuslik

'S Arvutuspdhiste lahenemisviiside puhul on MRRi artiklis 26 maératletud, millist taset tuleb kohaldada nii kaitise kui
ka lahtevoo kategooria puhul. Lisateavet leiate juhendist nr 1.

'6 Kirjeldatud lahenemisviisi aluseks on eeldus, et kontrolli ei teosta sel juhul ELi HKSi eest vastutav padev asutus,
vaid metroloogilist kontrolli korraldav muu asutus. Nii valditakse kahekordset reguleerimist ja vahendatakse
halduskoormust.

7 Mdstevahendite direktiivi (2014/32/EU) artikli 4 punktis 3 on kirjas: “Legaalmetroloogiline kontroll — mb6tetegevuse
kontroll mobdtevahendi sellisel kohaldamisalal, mis viiakse Iabi avaliku huvi, rahvatervise, avaliku ohutuse, avaliku
korra, keskkonnakaitse, maksude ja koormistega maksustamise, tarbijakaitse ja ausa kaubanduse huvides.”

17



ja modteseadet kontrollib ja kalibreerib (kalibreerimine, vt viisi CO-2b) riigiasutus véi volitatud
akrediteeritud asutus.

Taustteave suurima lubatud vea kohta seadusega ette nédhtud riikliku
metroloogilise kontrolli néude alusel

Seadusega ette ndhtud metroloogilise kontrolli kalibreerimist peetakse kehtivaks,
kui kalibreerimisest tulenev méétemééramatus on véiksem kui suurim lubatud
viga (maximum permissible error e MPE) kontrollimisel. Mébiste ,kontrollimisel”
on metroloogiline termin ja seda ei tohi ajada segamini kontrollimisega ELi HKSi
kohaselt.

Peale selle ollakse seisukohal, et korrapéraselt kasutatavat varustust méjutavad
mébtmistingimused, mis voivad omakorda moéjutada mddtmistulemusi. Selle
aspektiga kaasnes parameetri ,suurim lubatud viga kasutamisel (maximum
permissible error in service e MPES)” kasutuselevétt. See véaértus kujutab endast
mbébteseadme mooteméaédramatuse biglast hinnangut korrapérase kasutamise
korral, mille suhtes kohaldatakse regulaarset seadusega ette nahtud metroloogilist
kontrolli, mis vastab asjakohastele maéarustele. Sellega sétestatakse lihtsustatud
kontrollide lavivaartus, mida vbidakse kohaldada korrapérase kéaitamise jooksul, ja
seetbttu késitletakse seda moéoteméadramatusena, mis tuleneb moéobteseadme
igapéevasest kditamisest. See tdhendab, et suurim lubatud viga kasutamisel on
asjakohasem, et tagada biglane kaubavahetus, mis on seadusega ette ndhtud
metroloogilise kontrolli Ibppeesmérk.

Méne mééteseadme puhul on suurim lubatud viga ,méératletud téétingimustes”’®
reguleeritud méédtevahendite direktiiviga e MVD (2014/32/EU) véi
mitteautomaatkaalude direktiivis (2014/31/EU), mille eesmérk on luua
modteseadmete (histurg ELi likmesriikides. Suurim lubatud viga kasutamisel on
reguleeritud riiklike digusaktidega. Metroloogilise kontrolli siisteemides kasutatakse
tavaliselt tequrit 2, et konverteerida suurim lubatud viga, mis on saadud
kontrollimisel, suurimaks lubatud veaks kasutamisel. Samuti tuleb mérkida, et see
tegur ei ole périt statistilistest andmetest (erinevalt vahest standardse ja laiendatud
modteméaédramatuse vahel), vaid tuleneb lldistest kogemustest seadusega ette
néahtud metroloogias, kus mééteseadmed on edukalt labinud tiiiibikinnituskatsed’®.

Lisateavet voéib leida M&R koolitussiindmuse moodteméaédramatuse hindamise
koolitusmaterjali | lisast?°.

'8 Madtevahendite direktiivi (2014/32/EU) | lisa kohaselt on téétingimused defineeritud kui: ,M&6tesuuruse ja mdjurite
vaartuste kogum, mis piiritteb médtevahendi normaalse t66 tingimused.” Seega MVDs esitatud definitsioon lubatud
piirvea vaartuse kohta viitab seadme kasutamisel olevale suurimale lubatud piirveale (MPES). Siiski tuleb markida, et
MVD reguleerib ainult turule laskmist ja kasutuselevottu. See ei reguleeri Uihtegi kalibreerimine véi hooldus, mis tuleb
teha seadme kasutamisel.

'® Teatud tlilipi seadmete spetsiifilise kogemuse pdhjal on selle teguri muud vaartused tavaliselt kasutatav, vahemikus
1,25 (nt automaatkaaluslisteemide jaoks) kuni 2,5 (nt liikluses kiiruse mdédtmise seadmed).
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3.1.1.4 Lihtsustamine (Viis CO-2a)

Mddteseadme suhtes ei kohaldata seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli,
kui mooteseade paigaldatakse spetsifikatsioonide kohaselt kasutamiseks sobivasse
keskkonda

Uldine laiendatud médtemiiramatus = suurim lubatud viga kasutamisel

MRRiga lubatud teist lihtsustamist kasutatakse mddteseadmete puhul, mille suhtes ei
kohaldata seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli, kuid mbddteseade
paigaldatakse spetsifikatsioonide kohaselt kasutamiseks sobivasse keskkonda.

MRRis lubatakse kaitajal Uldise modtemaaramatuse vaartusena naidata modteseadme
,suurimat lubatud viga kasutamisel?!, tingimusel et modbteseadmed on paigaldatud
spetsifikatsioonide kohaselt kasutamiseks sobivasse keskkonda. Kui modteseadme
kasutamisel esineva suurima lubatud vea andmed puuduvad véi kaitaja suudab saavutada
standardvaartustest paremaid vaartusi, vbib ta kasutada kalibreerimisel saadud
modtemaaramatust, mis korrutatakse konservatiivse korrigeerimisteguriga, et votta arvesse
modtemaaramatuse suurenemist seadme ,kasutamise kaigus®“. Viimane meetod kajastab viisi
CO-2b.

MRRIis ei ole tapsustatud kasutamisel esineva suurima lubatud vea?? lahteandmete ja
spetsifikatsioonide kohase kasutamise allikaid, jattes nii ruumi teatavale paindlikkusele. Véib
oletada, et

® tootja spetsifikatsioonid,
® seadusega ette ndhtud metroloogilise kontrolli spetsifikatsioonid ja
® juhenddokumendid, nt komisjoni suunis,??

on sobivad allikad kasutamisel lubatud suurima vea puhul. Nimetatud dokumentides esitatud
mddtemaaramatust voib kasitleda Uksnes Uldise mddtemaaramatusena, kui mééteseadmed
on paigaldatud spetsifikatsioonide kohaselt kasutamiseks sobivasse keskkonda (sealhulgas
on taidetud allpool loetletud etapid 1—4). Kui see on nii, v8ib nendest allikatest parinevaid
vaartusi kasitleda vaartustena, mis esindavad suurimat lubatud viga kasutamisel, ja kdnealuse
mddtemaaramatuse vaartuse suhtes ei ole tarvis teha taiendavaid korrigeerimisi.

Kaitaja vdib eeldada, et sellisel juhul vastab ta MRRi néuetele, kui ta esitab tdendid, et téidetud
on koigi nelja etapi nbuded:

21 Suurim lubatud viga kasutamisel on oluliselt suurem kui uue seadme suurim lubatud viga. Suurimat lubatud viga
kasutamisel valjendatakse sageli uue seadme suurima lubatud vea korrutustegurina.

2 pPange tahele, et suurim lubatud viga ja suurim lubatud viga kasutamisel pShinevad selliste médteseadmete korral,
mille suhtes kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli, kogemustel ja neid ei saa ule kanda
toostuslikele moodtmistele. Modteseadmete puhul, mille suhtes ei kohaldata seadusega ette nahtud riiklikku
metroloogilist kontrolli, kasutatakse sama nimivaartust tksnes lihtsustamise eesmargil.

2 Kéaesoleva juhenddokumendi |l lisas satestatakse konservatiivsed vaartused mddtemadramatuse vahemikele
tavaliste mdoteseadmete puhul ja lisatingimused.
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1. etapp: teave peamisi modjutavaid parameetreid kasitlevate to6tingimuste kohta on
kittesaadav?*

Tootja spetsifikatsioon kdnealuse mddteseadme kohta sisaldab td66tingimusi, st méoteseadme
spetsifikatsioonide kohaselt kasutamiseks sobiva keskkonna kirjeldust seoses asjakohaste
mdjutavate parameetritega (nt vool, temperatuur, rohk, keskkond jne) ja suurimat lubatud
halvet nende mojutavate parameetrite puhul. Alternatiivina voib tootja teatada, et m66teseade
vastab rahvusvahelisele standardile (CEN vi ISO standard) vdi muudele normdokumentidele
(nt OIMLi?® soovitused), kus on satestatud vastuvéetavad tootingimused seoses asjaomaste
mojutavate parameetritega.

Paljudel juhtudel ei sisalda tootja spetsifikatsioon teavet tdiendavate oluliste méjutegurite
kohta, nagu need, mis on loetletud jaotises 8.1 ,Véimalikud mdjud mddtemaaramatusele”. Kui
see teave puudub, peaks Kkaitaja eeldama, et tootja spetsifikatsioonides margitud
moobtemadramatus vastab ainult suurimale lubatud veale. Suurimaks lubatud veaks
kasutamisel teisendamiseks tuleks arvesse vétta Il lisa alguses olevas kastis olevaid juhiseid
ja valemit (edasi laiendamine ugi-ga).

2. etapp: tootingimused seoses asjaomaste mojutavate parameetritega on taidetud

Kaitaja esitab téendid selle kohta, et to6tingimused seoses asjaomaste mdjutavate
parameetritega on taidetud. Selliste tdendite jaoks peavad kaitajad koostama peamiste
mdjutavate parameetrite kontrollnimekirjad (naiteks vt jaotist 8.1, eelkdige tabeleid 2 ja 3)
erinevate mddteseadmete kohta ja vordlema iga parameetri puhul tapsustatud vahemikku
kasutatud vahemikuga. Kontrollnimekiri tuleb esitada padevale asutusele osana
mddtemaaramatuse hindamisest, kui esitatakse uus voi ajakohastatud seirekava.

Selle etapi tulemuseks peaks olema hinnang, mis kinnitab, et

® mdobteseade on paigaldatud nduetekohaselt,
® mobobteseade on kohane mddtmaks huvipakkuvat keskkonda,
® puuduvad muud tegurid, mis voiksid kahjustada méoteseadme mddtemaaramatust.

Uksnes juhul, kui see kdik peab paika, vdib oletada, et sobivas allikas satestatud suurim
lubatud viga kasutamisel (vt eespool) sobib kasutamiseks ilma taiendavate korrigeerimisteta.

3. etapp: tagatud kvaliteediga kalibreerimise teostamine

Artikkel 60 I6ige 126 nduab kaitajatelt seadme kalibreerimise teel andmete kvaliteedi tagamise.
Kaitaja esitab tdendid, et korraparase kalibreerimise (kalibreerimine, vt viis CO-2b) on labi
viinud asutus, mis on akrediteeritud vastavalt standardile EN ISO/IEC 17025, kasutades

24 CE-margisega modteseadmed vastavad olulistele nduetele, mis on satestatud mddtevahendite direktiivi | lisas.
Nimetatud lisas kohustatakse tootjaid tdpsustama kdnealuseid asjakohaseid to6tingimusi. Kui tootja spetsifikatsioonid
ei sisalda ndudeid téotingimuste kohta seoses asjaomaste mdjutavate parameetritega, peab kéitaja tegema
individuaalse mddtemaaramatuse hinnangu (viis CO-3). Kuid lihtsamatel juhtudel piisab eksperthinnangust, eelkdige
vaikeste ja minimaalsete lahtevoogude ning vaikeste heitkogustega kaitiste puhul.

% Tehnilisi kirjeldusi sisaldavad dokumendid, mille on vastu vdtnud Rahvusvaheline Legaalmetroloogia
2 Artikli 60 Idige 1 satestab: ,Artikli 59 16ike 3 punkti a kohaldamisel tagab kaitaja kdigi asjakohaste mddteseadmete
kalibreerimise, reguleerimise ja kontrollimise regulaarsete ajavahemike tagant, sealhulgas enne kasutamist, ning
nende vordlemise rahvusvahelistel mddtestandarditel pdhinevate kattesaadavate etalonidega vastavalt kdesoleva
maaruse nduetele ja proportsionaalselt kindlakstehtud riskidega.

Kui modteseadmete osi ei ole vdimalik kalibreerida, siis margib kaitaja need seirekavas ara ja pakub valja muud
kontrollimeetmed.

Kui leitakse, et seadmed ei vasta ndutud t66vdimele, siis votab kaitaja viivitamata vajalikud parandusmeetmed.”
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vajaduse korral CEN, ISO vai riiklikke standardeid. Alternatiivina, kui kalibreerimist teeb
akrediteerimata asutus vdi tegu on tootjapoolse kalibreerimisega, peab kaitaja esitama
tdéendid (nt kalibreerimistunnistuse) sobivuse kohta ja selle kohta, et kalibreerimine on Iabi
viidud, kasutades selleks mddteseadme tootja soovitatud menetlust, ja et tulemused on
kooskdlas tootja spetsifikatsioonidega.

4. etapp: taiendavad kvaliteedi tagamise menetlused tegevusandmete mo6tmiseks

Artikli 59 I6ike 3 kohaselt on kaitaja kohustatud kehtestama, dokumenteerima, rakendama ja
uuendama erinevaid kirjalikke menetlusi, mille eesmark on tagada téhus kontrollististeem,
sealhulgas seoses asjaomase moodteseadme kvaliteedi tagamisega ja sellest tulenevate
andmete tootlemisega. Kui sertifitseeritud kvaliteedi- voi keskkonnajuhtimisststeemid on
loodud,?” nt EN ISO 9001, EN ISO 14001, EMAS, on kontrollitegevuse (kalibreerimine,
hooldus, jarelevalve ning kadude/hairete juhtimine jne) elluviimise tagamiseks soovitatav, et
need slsteemid sisaldaksid ka ELi HKSi raames mdddetud tegevusandmete kvaliteedi
tagamist.

Kui koigi nelja etapi nduded ei ole taidetud, ei saa eeldada, et suurimat lubatud viga
kasutamisel, mis on vdetud sobivatest allikatest (vt eespool), saab kasutada
modtemadramatuse jaoks ilma taiendavate korrigeerimisteta. Kuid tldist mé6temaaramatust
on vdimalik arvutada, kui Uhendada veaarvutuse abil sobivates allikates esitatud
modtemadramatus ja mddtemadramatuse konservatiivne hinnang, mis on seotud
parameetritega, millest nduetele mittevastamine on tingitud, nt kui vooluhulk jaab tavaparasest
té6vahemikust osaliselt valjapoole (vt viis CO-3 ja lll lisa).

3.1.1.5 Lihtsustamine (viis CO-2b)

Mobteseadme suhtes ei kohaldata seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli,
kuid mddteseade paigaldatakse spetsifikatsioonide kohaselt kasutamiseks sobivasse
keskkonda

Uldine laiendatud mé6temiiramatus =

Kalibreerimisest tulenev laiendatud mootemaaramatus x konservatiivne
korrigeerimistegur

Kalibreerimine?®

Korrapdrane kalibreerimine on protsess, kus mddteseadme suhtes kohaldatakse metroloogiat
ja protsessid on mdeldud selle tagamiseks, et kasutatavad moéoteseadmed vastavad tuntud
rahvusvahelistele mddtestandarditele. See saavutatakse selliste kalibreerimismaterjalide
vdi -meetodite kasutamise abil, mis tagavad kinnise jalgitavusahela ,tegeliku vaartuseni’, mis
on esitatud mddtestandardi kujul.

27 Kontrollisiisteem on kaitises loodud enamasti muudel pdhjustel, nt kvaliteedikontroll véi kulude vahendamine.
Paljudel juhtudel on materjali- ja energiavood erilise tdhtsusega teistele sisearuandluse susteemidele
(nt finantsjuhtimine).

2 Vtka ,EA 4/02 — juhend mddteméaaramatuse valjendamiseks kalibreerimisel
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Kalibreerima peab vdimaluse korral akrediteeritud laboratoorium. Asjakohased
kalibreerimisprotseduurid ja -vahemikud leiate tootja spetsifikatsioonist, akrediteeritud laborite
esitatud standarditest jne?°.

Naide. Nouded staatilise kadivitus-/peatumismootmisega mitte-veebaasil
vedelike voolumodturi kalibreerimisele
Kalibreerimisel tuleb silmas pidada jargmisi aspekte:

Voolum&étur on paigaldatud vastavalt tootja spetsifikatsioonidele.

Voolumaédtur ja Ulejaanud kalibreerimisstisteem on taidetud kogu ulatuses ja ei
sisalda gaase.

Vooluméotur on téétemperatuuril.

Koéik parameetrite seadistused tuleb voimaluse piires dokumenteerida.

Null-vooluhulga korral enne ja parast méétmist ei tuvastata voolu tahistavat
signaali.

Kalibreerimistingimused (vooluhulk, temperatuur, rohk, vedeliku liik jne)
vastavad téotingimustele.

Voolukulu on stabiilne.

Rohk peab olema piisavalt suur, et valtida gaasistumist voi kavitatsioonisC.
Tihedus ja viskoossus mojutavad samuti kalibreerimiskdverat. Seetdttu on
optimaalne kalibreerida samadel tingimustel kui (kavatsetud) tavaparase t66 korral
ning kasutada véimaluse korral samasugust vdi sarnaseid vedelikke.

Nullini korrigeerimine (nullimine) tuleb teha eelnevalt ja mitte mé6tmise kaigus.
Vedeliku tingimused (temperatuur, réhk) tuleb dokumenteerida nullimise hetkel.
Nullimine ei ole ndutud, kui nullvoolukulu valjundsignaal on vaiksem kui nullvaartuse
vahemik, mille on esitanud tootja.

Iga kalibreerimise pdhielemendiks on md&dtetulemuste vdrdlus tugietaloniga, kasutades
protseduuri, mis vbéimaldab teha kindlaks kalibreerimisfunktsiooni ja mddtemaaramatuse.
Kalibreerimise tulemus on kalibreerimisfunktsiooni, selle lineaarsuse (kui see on ndutud) ja
mddtemaaramatuse usaldusvaarne hinnang. Kalibreerimisel saadud mddtemaaramatus
peaks voimalikult suurel maaral olema seotud tegelikkuses kasutatava moodteseadme
todvahemikuga. Seega peab kalibreerimine kajastama vdimalikult suurel maaral té6étingimusi,
kuhu mddteseade on paigaldatud (st kus seda tegelikult kasutatakse).

Paljudel juhtudel ei méddeta huvipakkuvat mddtesuurust otseselt, vaid arvutatakse pigem
teiste funktsionaalselt seotud sisendsuuruste pdhjal, nt mahuline vooluhulk (f,) arvutatakse
selliste sisendite m&6tmise teel nagu tihedus (p) ja réhkude vahe (Ap), mida valjendatakse
jargmiselt: fy=fi(p, Ap). Huvipakkuva méotesuurusega seotud médtemaaramatus maaratakse
seejarel kindlaks kombineeritud standardméoétemaaramatusena veaarvutuse abil3! (vt Il lisa).

MARKUS 1. Kalibreerimist véib véljendada avaldusena, kalibreerimisfunktsioonina, kalibreerimisdiagrammina,
kalibreerimiskdverana voi kalibreerimistabelina. Monel juhul voib see koosneda tahise tdiendavast voi kordavast
korrigeerimisest koos asjaomase médtemaaramatusega.

MARKUS 2. Kalibreerimist ei tohi segamini ajada mé&atesisteemi korrigeerimisega, mida ekslikult nimetatakse
Jisekalibreerimiseks”, ega kalibreerimise (metroloogilise) kontrolliga.

% Kavitatsioon on vedelikes tekkivate tiihimike moodustumine ja kohene implosioon, mis véib tekkida, kui vedelik on
kiire rdhkude vaheldumisega keskkonnas, nt turbiinides.

31 Asjakohasem on seda nimetada ,mddtemaaramatuse arvutamiseks”, kuigi sagedamini kasutatakse mdistet
,veaarvutus”.
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Moéotmistulemustega seotud kombineeritud standardmddtemaaramatuse puhul on pikaajaline
triiv ning tootingimused samuti olulised mojurid, millega tuleb arvestada (lisaks
kalibreerimisega seotud modtemaaramatusele).

Laiendatud mooétemaiaramatus leitakse, kui kombineeritud standardmédtemaaramatus
korrutatakse kattefaktoriga. Seda tegurit vordsustatakse tavaliselt 2-ga (tegelikult on see 1,96)
andmete normaaljaotuse korral (Gaussi jaotus®2). Tegur 2 vastab téendosusele, et 95%
ulatuses on tdene vaartus kaetud (st 95% usaldusvahemik). Pange tahele, et kdnealune
kattefaktor on endiselt osa kalibreerimisel saadud mdédtemaaramatuse valjendamisest.
Kattefaktor ei ole konservatiivne korrigeerimistegur (vt allpool).

Kalibreerimise sagedus

Soltuvalt mddteseadme tlibist ja keskkonnatingimustest voib mé6temaaramatus aja jooksul
suureneda (triiv). Triivist tuleneva méétemaaramatuse suurenemise kvantifitseerimiseks ja
leevendamiseks tuleb piisava aja jarel teha uus kalibreerimine.

Kui mddteseadme suhtes kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli
(viis CO-1), reguleeritakse kalibreerimise (korduvkalibreerimise) sagedust asjaomases
oigusaktis.

Teiste mddteseadmete puhul maaratakse korduvkalibreerimise sagedus kindlaks teabe
alusel, mis on saadud nt tootja spetsifikatsioonidest v6i muudest sobivatest allikatest. Iga
kalibreerimise tulemusena, mis vdimaldab tekkinud triivi kvantifitseerimist, vbib olla abiks
eelmiste kalibreerimiste sageduse anallils, et maarata kindlaks asjaomane kalibreerimise
sagedus. Selle teabe alusel peaks kaitaja kasutama asjakohast kalibreerimisvahemikku
vastavalt padeva asutuse heakskiidule.

Igal juhul peab kaitaja kord aastas kontrollima endiselt kasutatavaid mdoteseadmeid, kas need
vastavad néutud maaramistasandile (vastavalt artikli 28 16ike 1 punktile b).

Tébstusharu tavad

Erinevates olukordades tuleb olla kaitstud, kui on vaja kalibreerida t66stuslikes tingimustes,
sealhulgas

® konkreetsete rakenduste lihtsustamine, mis ei vasta kalibreerimise nduetele seadusega
ette nahtud standardite kohaselt;

® (hepunktilised katsed voi lihikontrollid, mida véidakse kavandada nt selleks, et kontrollida
nullvaartust ja tagada igapaevane kvaliteet, kuid mis ei kujuta endast taielikku
kalibreerimist;

® kalibreerimise edasilikkamine eelistatud juhuslike kontrollide tottu (seireseadmete
nduetekohase toimimise eeldamine) ja asjaomaste kulude tdttu;

® kalibreerimise tulemuste mittejargimine seelabi, et tehakse piisavad korrigeerimised.

Peale selle vbib probleem tekkida siis, kui seadmele ei paase kalibreerimise eesmargil
hélpsasti juurde, st seda ei saa kontrollide vdi kalibreerimise jaoks seadme té6tamise ajal
eemaldada ning protsessi ei saa valja lllitada, ilma et see hairiks paigaldamist vdi tootega

% Pange tahele, et parameetriga seotud mé&aramatus voib tuleneda teist tllpi jaotusest kui normaaljaotus
(nt ristkUlikukujuline, kolmnurkne, lognormaalne jne). Samas, spetsiifiliste teadmiste puudumisel jaotuse tiilibi kohta,
on kdige sobivam eeldada normaaljaotust, et tdendada vastavust MRRIile. Taiendavad juhised jaotustiiipide ja
sellega seotud mdjude kohta maaramatusest leiate GUMist (vt joonealune markus 39 lehekdljel 28), eelkdige jaotis
4.4 ja 6. peatUkk.
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seotud tarnekindlust. Tootmisprotsessis vdivad tekkida pikad katkestused ja sellisel juhul ei
pruugi perioodiline kalibreerimine lihema aja jarel olla teostatav.

Kui kalibreerimiseks on tksnes piiratud véimalused, peab kaitaja saama padevalt asutuselt
heakskiidu alternatiivse meetodi kasutamiseks, mis hdlmab seirekava ja asjaomaste tdéendite
esitamist tehnilise teostatavuse ja péhjendamatute kulude kohta®3. Tuleb kaaluda artikli 32
I6ikes 1 toodud hierarhiat34 erinevate standardite kohaldamiseks.

Konservatiivne korrigeerimistequr

Selleks et vétta arvesse taiendavaid juhuslikke ja slstemaatilisi vigasid kasutamisel, tuleb
kalibreerimisel saadud modtemaaramatust (laiendatud moédtemaaramatus, vt eespool)
korrutada konservatiivse korrigeerimisteguriga. Kaitaja peab tegema kindlaks selle
konservatiivse  korrigeerimisteguri, et teisendada kalibreerimistingimustes esinev
mébteméddramatus kasutamisel olevaks mbéotemééramatuseks, nt kogemuste pdhjal,
vastavalt padeva asutuse heakskiidule. See tegur peaks votma arvesse konservatiivseid
hinnanguid selliste tegurite kohta, mis on loetletud jaotises 8.1% ,Vdimalikud méjud
moodtemaaramatusele”. Saadud tulemust vdidakse kasutada Uldise mootemaaramatusena
ilma taiendavate korrigeerimisteta.

Konservatiivset korrigeerimistegurit kohaldatakse liksnes juhul, kui mébteseadet kasutatakse
spetsifikatsioonide kohaselt kooskélas artikli 28 16ike 2 viimase I6iguga. Jéarelikult peavad
olema taidetud viisi CO-2a (1.—4. etapp) tingimused. Kui nimetatud tingimused ei ole taidetud,
siis kbénealust lihtsustamisviisi ei kohaldata ja nbutakse konkreetset mbébteméédramatuse
hinnangut, mida on kirjeldatud viisi CO-3 all ja Ill lisas.

3.1.1.6 Mootemaaramatuse tidielik hindamine (viis CO-3)

Mootemaaramatuse tdielik hindamine (viis CO-3)

Kaitajal on alati digus viia l1abi konkreetset méotemaaramatuse hindamist, naiteks kui kaitaja
on seisukohal, et see annab usaldusvaarsemaid tulemusi. Sellisel juhul v&i kui Ukski
lihtsustamisviisidest (viisid CO-1 vdi CO-2a/2b) ei ole vdimalik, tuleb teha méétemaaramatuse
hindamine vastavalt Ill lisale.

Oluline on pddrata tahelepanu sellele, et kohustus teha konkreetset mébéteméaadramatuse
hindamist ei tdhenda tingimata seda, et hindamist tuleb alustada téiesti otsast peale. Paljudel
Juhtudel véidakse kohaldada mdningaid eeltingimusi seoses lihtsustamisviisidega CO-1 voi
CO-2a/2b. Nimetatud juhtudel véib nende puhul saadud médteméaéaramatus olla lahtepunktiks
tdiendavatele arvutustele, nt veaarvutuse kaudu (vt Ill lisa, eelkbige jaotis 8.2). See meetod

¥ MRRi artikli 60 I6ike 1 teises 16igus on ndutud: ,Kui mddteseadmete osi pole voimalik kalibreerida, siis margib
kaitaja voi 6husdiduki kaitaja need seirekavas ara ja esitab ettepanekud alternatiivseteks kontrollitegevusteks.”

3 Artikli 32 l6ige 1: ,Kaitaja tagab, et arvutustegurite kindlaksmaaramise mis tahes anallilsid, proovivétmised,
kalibreerimised ja valideerimised tehakse meetodite abil, mis pohinevad vastavatel Euroopa standarditel (EN). Kui
kénealused standardid ei ole saadaval, siis pohinevad meetodid sobilikel ISO standarditel véi riiklikel standarditel. Kui
kohaldatavaid standardeid ei ole avaldatud, siis kasutatakse asjakohaseid standardi eelndusid, td6stusharu parima
tava suuniseid voi teisi teaduslikult tdestatud meetodeid, mis piiravad proovivétmise ja médtmise erapoolikust.”

% Kui teave pole kattesaadav, siis juhised ja valem (maaramatuse edasine suurendamine uy, kalibreerimisest) Il lisa
alguses olevas kastis.
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on kéitajate jaoks pragmaatilisem ja vdhem koormav viis mééteméédramatuse hindamiseks
ning enamikul juhtudel tagab see ka usaldusvéérsemad tulemused.

Naide. Kaitaja kasutab turbiinm&dturit vastavalt seadusega ette nahtud riiklikule
metroloogilisele kontrollile vedeliku Iahtevoo tarbimise puhul. Kuna MRRis néutakse
mahulise vooluhulga teisendamist massivooluks, peab kaitaja tegema kindlaks
vedeliku tiheduse. Kuna seda tuvastab korraparaselt aeromeeter, siis ei kohaldata
lihntsustamist, st viisi CO-1 vai viisi CO-2a/2b lahtevoo suhtes, kui see on valjendatud
tonnides. Kuid kaitaja toimib hasti, kui kasutab modtemaaramatust, mis on
satestatud asjaomases riiklikus metroloogilist kontrolli reguleerivas digusaktis, mis
on seotud mahu kindlaksmaaramisega Uldise médtemaaramatuse arvutamisel
veaarvutuse pdhjal (vt jaotis 8.3, eriti naidet 7).

3.1.2 Mootesiisteem, mis ei ole kditaja valduses

3.1.2.1 Uldaspektid

Kaitaja vo6ib kasutada tema valduses mitteolevat moodtesisteemi, et teha kindlaks
tegevusandmed, eeldusel, et see slisteem, mis on vdhemalt sama kdrge maaramistasandiga,
pakub usaldusvaarsemaid tulemusi ja on vahem vastuvétlik kontrolliriskidele3® kui oma
moodteseadmete kasutamine, juhul kui need on olemas. Nimetatud juhtudel vdidakse
tegevusandmed kindlaks teha kas

® kogustena, mis on parit kaubanduspartnerite valjastatud arvetelt, voi
® kasutades mootesisteemi otseseid lugemeid.

Olenemata sellest, millist meetodit kasutatakse, on tegevusandmete puhul ndéutud
samasugused maaramistasandid nagu kaitaja valduses olevate susteemide puhul
(vtjaotis 3.1.1). Ainus erinevus seisneb selles, kuidas kaitaja suudab tdestada seda vastavust
ja millist lintsustamist vdidakse kasutada.

Kui arved on materjali vdi kiutuse koguse maaramisel pdhiline andmeallikas, peab kaitaja
MRRI kohaselt tdestama, et aripartnerid on séltumatud. P6himétteliselt tuleks seda kasitada
kaitsevahendina, mis tagab arvete vastavuse tegelikkusele. Paljudel juhtudel nahtub siit ka
see, kas kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli (vt jaotis 3.1.1,
viis CO-1).

Pdodrake tahelepanu sellele, et MRRiga on lubatud hubriidvdimalus. Mddteseade ei ole kaitaja
valduses (jaotis 3.1.2), kuid seire eesmarkidel vaatab lugemit kaitaja. Sellisel juhul vastutab
hoolduse, kalibreerimise ja reguleerimise ning selle kaudu ka saavutatava
mddtemaaramatuse eest seadme omanik, kuid kaitajal on véimalik vahetult kontrollida kiituse-
vOi materjalikoguste andmeid. Kirjeldatud olukorda esineb sageli maagaasimddturite korral.

Joonisel 4 on esitatud MRRis ette nahtud viis, et vastata maaramistasandi nbuetele, kui
mobteslsteemid ei ole kaitaja valduses.

% Juhiseid riskihindamise kohta vt juhenddokument nr 6 (andmekasitlus ja kontrollitegevus).
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Mddteseadme suhtes
kohaldatakse seadusega
ette nahtud riiklikku
metrolooailist kontrolli

seadusega ette nahtud riikliku

metroloogilise kontrolli ndue

on vahemalt sama range kui
néutud maaramistasand

Viis CT-3

Viis CT-1

Modtemaaramatus = riiklikus

metroloogilist kontrolli
reguleerivas oigusaktis
satestatud suurim lubatud viga
kasutamisel

Joonis 4. Arvutuspbhiste meetodite tegevusandmed: meetodid saavutatud mééteméaéramatuse
kindlaksmé&&ramiseks (C — arvutuspbhine; T — kaubanduspartneri valduses olev
mébbteseade)

Kaitaja voib lihtsustada mddtemaaramatuse hinnangut:

® kui mboteseadme suhtes kohaldatakse seadusega ette ndhtud metroloogilist kontrolli,
vdidakse suurimat lubatud viga, mis on satestatud asjaomases riiklikus metroloogilist
kontrolli reguleerivas digusaktis, kasutada Uldise /laiendatud mddtemaaramatusena selle
hindamisel, kas maaramistasandi tingimused kooskdlas artikliga 26 on taidetud
(viis CT-1);

® kui seadusega ette nahtud riikliku metroloogilise kontrolli suhtes kohaldatavad tingimused
on vahem rangemad kui ndutud maaramistasandi mddtemaaramatuse lavivaartus
vastavalt artiklile 26, voib kaitaja saada kaubanduspartnerilt téendid tegelikult kohaldatava
laiendatud mddtemaaramatuse kohta (viis CT-2);

® Kui mdédteseadme suhtes ei kohaldata seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist
kontrolli, véib kaitaja saada kaubanduspartnerilt tdendid asjaomase mddtemaaramatuse
kohta (viis CT-3).
Nagu on kasitletud jaotises 3.1.1.2, peab Kkaitaja tagama, et artiklis 26 nbutud
maaramistasandit on voimalik saavutada. Kui see ei ole nii, siis on ndutud parandusmeetmed
vbi vbidakse kohaldada madalamat maaramistasandit, kui on vdimalik esitada tdendid
pdhjendamatute kulude vdi tehnilise teostamatuse kohta (kuni see vastab sama korgele
maaramistasandile, pakub usaldusvaarsemaid tulemusi ja on vahem vastuvétlik
kontrolliriskidele kui kaitaja valduses olevate md6teseadmete kasutamise puhul).
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simplified!

Vo6ib juhtuda, et kaubanduspartnerilt (nt kitusetarnijalt) ei saa piisavalt tdendeid. Sellistel
juhtudel voib KKK? jaotis 3.2 ,Seire ja aruandluse kohta ELi HKSis” pakkuda taiendavaid
kasulikke juhiseid.

3.1.2.2 Lihtsustamine (viis CT-1)

Kaubanduspartneri médteseadme suhtes kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku
metroloogilist kontrolli.

Uldine laiendatud mddtemairamatus = suurim lubatud viga kasutamisel

Lihtsustamist kasutatakse samadel pdhjustel ja samadel tingimustel, nagu on kirjeldatud
jaotises 3.1.1.3, viis CO-1. Kaitaja peab endiselt olema suuteline téestama, et
kaubanduspartneri mé6teseade vastab vahemalt sama kdrgele maaramistasandile kui kaitaja
valduses olev mdéteseade ning pakub usaldusvaarsemaid tulemusi ja on vahem vastuvétlik
kontrolliriskidele.

3.1.2.3 Viis CT-2

Mootesusteemi eest vastutav kaubanduspartner peab esitama kaitajale tdendid
kohaldatava médtemaaramatuse kohta.

Kui seadusega ette nahtud riikliku metroloogilise kontrolli néuded on vahem rangemad kui
artiklis 26 ette ndhtud maaramistasandi nduded, peab kaitaja saama kaubanduspartnerilt
téendid selle kohta, et saavutatakse ndutud maaramistasand. Kaitaja peab olema suuteline
tbestama, et kaubanduspartneri mobdteseade vastab vahemalt sama kdrgele
madaramistasandile kui kaitaja valduses olev modteseade ning pakub usaldusvaarsemaid
tulemusi ja on vahem vastuvétlik kontrolliriskidele.

Seda vobidakse teha ka mobtemaaramatuse hinnangu alusel, nagu on selgitatud lll lisas,
kasutades teavet, mis on saadud kaubanduspartnerilt médteseadme kohta. Tutvuge ka
teabega, mida on kirjeldatud viisi CO-3 (jaotis 3.1.1.6) all.

3.1.2.4 Viis CT-3

Mootesusteemi  eest vastutav kaubanduspartner peab esitama kaitajale tdendid
kohaldatava médtemaaramatuse kohta.

See viis sarnaneb eespool kirjeldatud viisiga CT-2. Sellisel juhul, kui tehingu suhtes ei
kohaldata seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli, peab kéaitaja saama
kaubanduspartnerilt tdendid selle kohta, et artiklis 26 ndutud maaramistasand on saavutatud.
Kaitaja peab olema suuteline tdestama, et kaubanduspartneri moodteseade vastab vahemalt
sama korgele maaramistasandile kui kaitaja valduses olev mddteseade ning pakub
usaldusvaarsemaid tulemusi ja on vahem vastuvétlik kontrolliriskidele.
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Seda voidakse teha ka modtemaaramatuse hinnangu alusel, nagu on selgitatud lll lisas,
kasutades teavet, mis on saadud kaubanduspartnerilt mddteseadme kohta. Tutvuge ka
teabega, mida on kirjeldatud viisi CO-3 (jaotis 3.1.1.6) all.

3.2 Arvutustegurid

Vastupidiselt tegevusandmete  maaramistasanditele ei pdhine  arvutustegurite3®
maaramistasandid mddtemadramatuse lavivaartuste saavutamisel, vaid selle asemel
standardvaartuste voi laborianalliliside kdigus saadud vaartuste kindlaksmaaramisel. Kuid
laborianalliise hdlmav maaramine on seotud analiiliside ndutud sagedusega (artikkel 35)
ning Uks v@imalus ndéutud sageduse kindlaksmaaramiseks on véljendatud
.modtemaaramatusena”, mis on seotud analllside sagedusega. Artikli 35 I6ikes 2 on
satestatud jargmine:

-Padev asutus vbib lubada kéitajal kasutada Ibikes 1 viidatust erinevat sagedust, kui
miinimumsagedus ei ole saadaval véi kui Kéitaja tdendab (ihte jargmistest asjaoludest:

a) varasemate perioodide andmete (sh vastavate kituste vOi materjalide kohta
praegusele aruandeperioodile vahetult eelneval aruandeperioodil saadud anallilitiliste
vddrtuste) alusel ei ole vastava kiituse véi materjali analliiitiline vaartus suurem kui
1/3 méoteméddramatuse vadrtusest, millest kditaja peab seoses vastava klituse voi
materjali tegevusandmete maaramisega kinni pidama...”.

Samasugune sate on lisatud MRRi 2021. aastal, et vordsustada heitekoefitsiendi ja susiniku
sisalduse kaudne anallilis otsese analllsiga, kui see on médtemaaramatuse hinnanguga
pdhjendatud. Il lisa jaotistes 2.1 ja 3.1 on 3. maaramistasandi punkti b puhul margitud:

(Kaitaja kohaldab) ...“2.b médéaramistasandi puhul kindlaks méaératud empiiriline korrelatsioon,
mille puhul Kéitaja néitab péadevale asutusele veenvalt, et empiirilise Kkorrelatsiooni
mob6temaadramatus ei ole suurem kui 1/3 mééteméaéramatuse vaartusest, millest kéitaja peab
seoses asjaomase kiituse voi materjali tegevusandmete maaramisega kinni pidama®“.

Tuleb ara markida, et antud juhul ndutud méétemaaramatuse hindamine on teistsugune ja
Uksikasju ei ole kdesolevas dokumendis kasitletud. Selle asemel on seda teemat kasitletud
pdhjalikumalt juhenddokumendis nr 5: ,Proovivotu ja analllside juhised”, tapsemalt
jaotises 4.3 (vt jaotis 1.3).

% MRRI artikli 3 punktis 7 on odeldud: ,arvutustegurid” — alumine kittevaartus, heitekoefitsient, esmane
heitekoefitsient, okslidatsioonitegur, teisendustegur, sisiniku sisaldus véi biomassiosa.
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4 MOOTMISPOHISTE MEETODITE MOOTEMAARAMATUS

M6&6tmispdhise meetodi puhul, mis hdlmab N2O seiret, ndutakse MRRi | lisas kdigi asjaomaste
seadmete loendit, kus on esitatud seadmete mddtesagedus, t6dvahemik ja
moodtemadramatus. MRRis ei ole nimetatud mingeid tingimusi, mille korral kasutatakse
modtemaaramatuse kindlaksmaaramiseks lihtsustamist, sarnaselt arvutuspdhise meetodiga.

Sellegipoolest ndutakse artiklis 42, et kdik mddtmised tuleb teha jargmiste standardite pdhjal:

® EN 14181 Paiksetest allikatest parit heitkogused. Automaatsete modtesisteemide
kvaliteedi tagamine;

® EN 15259 Ohukvaliteet. Paiksetest allikatest parit heitkoguste médtmine. Médtealade
ja -kohtade ning m66tmise eesmargi, kava ja aruande nduded;

® ENISO 16911-2 (,Paiksete saasteallikate heited. Gaasi kiiruse ja mahtkulu manuaalne ja
automaatne maaramine gaasikaikudes®);

® ning muud vastavad Euroopa standardid (EN).

EN 14181 sisaldab naiteks teavet kvaliteedi tagamise menetluste kohta (QAL 2 ja 3), et
vahendada mddtemaaramatust, ning juhiseid selle kohta, kuidas maarata kindlaks
moédtemadramatust. QAL 1 kohta leiab juhised standardist EN ISO 14956 ,Ohukvaliteet.
Moédtmismenetluse sobilikkuse hindamine néutud mddtmismaaramatusega vordlemise teel.”

Lisaks on artiklis 42 satestatud jargmine: ,,Kui vastavad standardid puuduvad, tuleb meetodite
aluseks voétta sobivad ISO standardid, komisjoni avaldatud standardid véi riiklikud standardid.
Kui kohaldatavaid standardeid ei ole avaldatud, siis kasutatakse asjakohaseid standardi
eelnéusid, té6stusharu parima tava suuniseid voi teisi teaduslikult tdestatud meetodeid, mis
piiravad proovivétmise ja mébétmise erapoolikust.

Kaéitaja votab arvesse kbiki pidevmébbtesiisteemi asjakohaseid aspekte, sealhulgas seadmete
asukohta, kalibreerimist, méétmisi, kvaliteedi tagamist ja kvaliteedikontrolli.”

Juhul kui sobivad standardid voi suunised ei sisalda teavet médtemaaramatuse maaramise
kohta, vbidakse mdned aspektid kdnealuse maaramise jaoks vétta Il lisast.

Tapsemad juhendid modtmispbhiste lahenemiste kohta, k.a. maaramatuse hindamise
seisukohast, vdib leida juhenddokumendist nr 7, pidevmobtesisteemidest. Juhenddokumendi
saab alla laadida komisjoni veebi lehelt: https://ec.europa.eu/climaleu-action/eu-
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5 VARUMEETODITE MOOTEMAARAMATUS

Kaitaja voib valitud lahtevoogude voi heitkoguste allikate puhul kasutada varumeetodit,
s.t seiremeetodit, mis ei pdhine maaramistasanditel, kui taidetud on kodik jargmised tingimused:

® vihemalt Uhe suure lahtevoo vdi vaikese ldhtevoo arvutuspdhise meetodi raames
kohaldatakse vahemalt 1. madramistasandit ning sama(de) lahtevoog(udeg)a seotud
vahemalt Uhe heiteallika m&otmispohise meetodi kasutamine ei ole tehniliselt teostatav
vOi tooks kaasa pohjendamatud kulud;

® kaitaja hindab ja maarab igal aastal aastaheite maaramiseks kasutatavate koikide
parameetrite mé6temaaramatuse vastavalt ISO ,Mddtmisvigade valjendamise juhendile”
(JCGM 100:2008)%° v6i muule samavaarsele rahvusvaheliselt tunnustatud standardile
ning lisab tulemused heitkoguse aruandesse;

® Kaitaja tbestab veenvalt padevale asutusele, et sellist varuseiremeetodit kasutades ei
Uleta kasvuhoonegaaside aastaheite taseme Uldised modtemaaramatuse lavivaartused
kogu kaitise kohta

A-kategooria kaitiste puhul 7,5%,
B-kategooria kaitiste puhul 5,0% ning
C-kategooria kaitiste puhul 2,5%.

Taiendavad juhised mdotemaaramatuse hindamise kohta leiab Il lisast, eelkdige jaotisest 8.4.

% (JCGM 100:2008) Mbddteandmete hindamine — juhend moédtemadramatuse véljendamise kohta:
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6 |LISA. LUHENDID JA OIGUSAKTID

6.1 Kasutatud liihendid

AVR............ . akrediteerimise ja tdendamise maarus

CEMS.... ....... heitkoguste pidevmootesisteem

ELi HKS..... ... ELi kasvuhoonegaaside lubatud heitkoguse Uhikutega kauplemise siisteem
GUM...... ........ ISO juhend mddtemaaramatuse valjendamise kohta (JCGM 100:2008), mille

MPE....... ........ suurim lubatud viga (tavaliselt seadusega ette nahtud riiklikus metroloogilises
kontrollis kasutatav mdiste)

MPES .... ........ suurim lubatud viga kasutamisel (tavaliselt seadusega ette nahtud riiklikus
metroloogilises kontrollis kasutatav moiste)

MRR (M&R).... seire- ja aruandlusmaarus
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6.2 Oigusaktid

ELi HKSi direktiiv: Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiiv 2003/87/EU, 13. oktoober 2003,
millega luuakse Uhenduses kasvuhoonegaaside saastekvootidega kauplemise sisteem ja
muudetakse ndukogu direktiivi 96/61/EU. Allalaaditav  konsolideeritud  versioon:

MRR: komisjoni rakendusmaarus (EL) nr 2018/2066, 19. detsember 2018, mis kasitleb
Euroopa Parlamendi ja ndukogu direktiivi 2003/87/EU kohast kasvuhoonegaaside heite seiret
ja aruandlust ning millega muudetakse komisjoni maarust (EL) nr 601/2012. Allalaetav:

Akrediteerimis- ja téendamismaarus: komisjoni maarus (EL) nr2018/2067, milles
kasitletakse andmete tdendamist ja tdendajate akrediteerimist vastavalt Euroopa Parlamendi
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7 I LISA. KONSERVATIIVNE MOOTEMAARAMATUS
ENAMLEVINUD MOOTESEADMETE PUHUL

Jargmistes tabelites antakse Ulevaade konservatiivsete mddtemaaramatuste (valjendatud
laiendatud mddtemaaramatusena, mis vastab 95% usaldustasemele) kohta levinud
mddteseadmete teatavate kategooriate puhul, mis on turule lastud ja kasutusele véetud.

Pange tdhele, kuidas selles lisas toodud méétemaaramatuseid kasutada:

Moddtemaaramatuse vaartuseid ja lisatingimusi, mis on esitatud allpool toodud
tabelites, voetakse arvesse Uksnes siis, kui mddteseadme tootja ei ole esitanud
konkreetsemat teavet voi kui see ei selgu OIMLi4° avaldatud normdokumentidest.
Samuti voetakse neid moédtemaaramatuse vaartuseid arvesse siis, kui on taidetud
etapid 1—4 (vt jaotis 3.1.1.4). Kui see nii ei ole, kasutatakse viisi CO-2a. Gaaside ja
vedelike modteseadmeid kasitlevad OIMLi dokumendid R137 ja R117. Tahkete
ainete mddteseadmete jaoks on sobivaks lahteallikaks R76.

Pange tahele, et iga seadme puhul on toodud soovituslik korduvkalibreerimise
vahemik. See eeldab, et parast iga kalibreerimist voib kohaldada ndudeid
lintsustamise viisi CO-2b (jaotis 3.1.1.5) kasutamiseks ja seelabi pakkuda
usaldusvaarsemaid tulemusi. Seda vdimalust tuleb alati kaaluda enne allpool
loetletud standardvaartuste kohaldamist.

See tahendab, et kaesolevas lisas esitatud mddtemaaramatuse vaartused
hélmavad koéige olulisemaid médtemaaramatust mojutavaid tegureid, kuid mitte
koiki neid, mis on tekkinud modtevahendi kasutamisel. Eelkdige ei vota see arvesse
kasutamise ajal tekkivat triivi*! ehk teisisbnu médtemaaramatuse suurenemist, mis
tekib naiteks vananemise vai korrosiooni tottu kalibreerimiste/hoolduste vahel.

Uldise modtemaaramatuse edastamiseks on siiski vajalik kasutada alljargnevat
valemit (taustainfo ja juhiste saamiseks, vaadake jaotised 8.2 ja 8.3, samuti voib abi
olla maaramatuse tdoriistast, jaotis 8.5), mis vétab arvesse ftriivi.

Uijidine (toos) = \/uVéértused toodud siin lisas + Ui

KUS Uy asrtused toodud siin lisas ViitaD madramatuse vaartustele, mis on kdesolevas lisas
toodud ja u,;, Viitab ftriivist tingitud taiendavale maaramatusele. u,.;, tuleks
maarata tuginedes usaldusvaarsetele andmetele, mis on saadud sarnaste
seadmete kalibreerimise ja kasutamise intervallide kaudu, nende taheldatud triivi
vahemikest. Kui vastavaid vaartusi ei ole vdoimalik saada, peaks kaitaja lahtuma
konservatiivsetest vaartustest 5% (mittekorrosiivne, madala tolmu sisaldusega
keskkond) ja 7,5% (korrosiivne, kérge tolmu sisaldusega keskkond) vahel.

40 Tehnilisi kirjeldusi sisaldavad dokumendid, mille on vastu v&tnud Rahvusvaheline Legaalmetroloogia

41 Rohkem taustainfot triivi kohta leiab jaotistes 3.1.1.1 ja 3.1.1.5.
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Tiivikmaotur

Keskkond: gaas
Asjaomased standardid: EN 12480:2015+A1:2006

Moodtemaadramatus, kui modtevahemik on 0-20%: 3%
Mootemaadramatus, kui médtevahemik on 20-100%: 1,5%

Tingimused:

- kord kiimne aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja vajaduse
korral korrigeerida

- kord aastas kontrollida karteri dlitaset

- saastunud gaasi filtri kasutamine

- kasutusaeg: 25 aastat

Keskkond: vedelik

Mo&o6temaaramatus, kui méotevahemik on 0-10%: 1%
Mootemadramatus, kui modtevahemik on 10-100%: 0,5%

Tingimused:

- kord viie aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja vajaduse korral
korrigeerida (voi varem, kui mdoturist labi voolanud vedeliku vooluhulk
on 3500 tundi x maksimaalne m&d&turi vahemik)

- hooldus kord aastas vastavalt tootja juhistele / lildistele
mOootmispShimaotte juhistele

- kasutusaeg: 25 aastat

Turbiinmootur

Keskkond: gaas
Asjaomased standardid: EN 12261:2002 + A1:2006

Mootemaaramatus, kui méotevahemik on 0—20%: 3%
Mootemaaramatus, kui méotevahemik on 20-100%: 1,5%

Tingimused:

- kord viie aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja vajaduse korral
korrigeerida

- visuaalne kontroll kord aastas

- kord kolme kuu jooksul maarida laagreid (kui ei ole plsimaarimisega
laagrid)

- saastunud gaasi filtri kasutamine

- pulseeriv gaasivoog on keelatud

- kasutusaeg: 25 aastat

- Ulekoormus ei tohi kesta kauem kui 30 minutit > 120% maksimaalsest
modtevahemikust

Keskkond: vedelik
Mootemaaramatus, kui moodtevahemik on 10-100%: 0,5%

Tingimused:

- kord viie aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja vajaduse korral
korrigeerida

- kord kolme kuu jooksul maarida laagreid (kui ei ole plsimaarimisega
laagrid)

- saastunud vedeliku filtri kasutamine
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- kasutusaeg: 25 aastat
- Ulekoormus ei tohi kesta kauem kui 30 minutit > 120% maksimaalsest
mootevahemikust

Siilfoonm66tur/membraanmdotur

Keskkond: gaas
Asjaomased standardid: EN 1359:1998 + A1:2006

Mootemaaramatus, kui modtevahemik on 0-20%: 7,5%
Mootemaaramatus, kui modtevahemik on 20-100%: 4,5%

Tingimused:

- kord kiimne aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja vajaduse
korral korrigeerida

- hooldus kord aastas vastavalt tootja juhistele / Gldistele
mootmispShimaotte juhistele

- kasutusaeg: 25 aastat

Mootediafragma

Keskkond: gaas ja vedelik
Asjaomased standardid: EN ISO 5167

Mootemaaramatus, kui méotevahemik on 20—-100%: 3%

Tingimused:

- kord aastas kalibreerida rohuandurit

- kord viie aasta jooksul kalibreerida mootediafragmat

- kord aastas kontrollida ava kulumist ja saastumist

- hooldus kord aastas vastavalt tootja juhistele / Gldistele
mddtmispohimdtte juhistele

- kasutusaeg: 30 aastat

- keelatud on kasutada korrodeerivaid gaase ja vedelikke

Juhised mootediafragmade paigaldamiseks, kui tootja ei ole teisiti

satestanud: minimaalselt 50D pikkuses vaba sisendvool enne

modotediafragmat ja 25D parast mootediafragmat: siledate seintega

siseseinad.

Venturi toru kulumootur

Keskkond: gaas ja vedelik
Asjaomased standardid: EN ISO 5167

Gaas: Mo6temaaramatus, kui mootevahemik on 20-100%: 2%
Vedelik: mootemaaramatus, kui modtevahemik on 20-100%: 1,5%

Tingimused:

- kord aastas kalibreerida rohuandurit

- kord viie aasta jooksul kalibreerida kogu mooteseade

- visuaalne kontroll kord aastas

- hooldus kord aastas vastavalt tootja juhistele / Gldistele
modtmispohimodtte juhistele

- kasutusaeg: 30 aastat

- keelatud on kasutada korrodeerivaid gaase ja vedelikke
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Ultrahelimootur

Keskkond: gaas ja vedelik
Asjaomased standardid: ISO 17089-1:2010

Gaas: mootemaaramatus, kui mootevahemik on 1-100%: 2%
Gaas (klamber peal): mootemaaramatus, kui mostevahemik on 1-100%: 4%
Vedelik: mootemaaramatus, kui maksimaalne modtevahemik on 1-100%: 3%

Tingimused:

- kord viie aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja vajaduse korral
korrigeerida

- kord aastas kontrollida muunduri ja toruseina vahelist kontakti. Kui
kontakt ei ole piisav, tuleb muunduri kooste valja vahetada vastavalt
tootja juhistele

- kord aastas kontrollida seinte korrodeerumist

- kord aastas kontrollida muundureid

- hooldus kord aastas vastavalt tootja juhistele / Gldistele
mootmispShimotte juhistele

- kasutusaeg: 15 aastat

- sageduse puhul ei tohi katkestusi tekkida

- keskkonna koostis on teada

Juhised ultrahelimo6turi paigaldamiseks, kui tootja ei ole teisiti sdtestanud:
minimaalselt 10D pikkuses vaba sisendvool enne mddturit ja 5D parast
mOodoturit

Keerismootur

Keskkond: gaas
Gaas: mootemaaramatus, kui mootevahemik on 10-100%: 2,5%
Vedelik: mootemaaramatus, kui mootevahemik on 10-100%: 2%

Tingimused:

- kord viie aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja vajaduse korral
korrigeerida

- kord aastas kontrollida andureid

- kord aastas kontrollida keret

- kord aastas kontrollida seinte korrodeerumist

- hooldus kord aastas vastavalt tootja juhistele / Gldistele
mootmispShimotte juhistele

- kasutusaeg: 10 aastat

- paigaldamise jarel ei tohi seade vibreerida

- valtida réhusokki

Juhised keerism&0oturi paigaldamiseks, kui tootja ei ole teisiti satestanud:
minimaalselt 15D pikkuses vaba sisendvool enne modturit ja 5D parast
mOodoturit
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Coriolise mootur

Keskkond: gaas ja vedelik
Gaas: mootemaaramatus, kui méotevahemik on 10-100%: 1,5%
Vedelik: mdootemaaramatus, kui mddtevahemik on 10-100%: 1%

Tingimused:

- kord kolme aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja vajaduse
korral korrigeerida

- probleemivaba paigaldamine

- kord kuus kontrollida nullpunkti korrigeerimist

- kord aastas kontrollida korrosiooni ja kulumise suhtes

- kord aastas kontrollida andureid ja saatjaid

- hooldus kord aastas vastavalt tootja juhistele / Gldistele
mootmispShimaotte juhistele

- kasutusaeg: 10 aastat

Ovaalne hammasratasmootur

Keskkond: vedelik
Mootemaaramatus, kui médtevahemik on 5-100%: 1%

Tingimused:

- viskoosne vedelik (6li): kord viie aasta jooksul puhastada, uuesti
kalibreerida ja vajaduse korral korrigeerida

- vedel vedelik: kord kahe aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja
vajaduse korral korrigeerida

- kord aastas kontrollida kulumise suhtes

- hooldus kord aastas vastavalt tootja juhistele / Gldistele
mddtmispohimdtte juhistele

- kasutusaeg: 30 aastat

Elektrooniline leppekoguse mootur

Keskkond: gaas
Asjaomased standardid: EN 12405-1:2005+A1:2006
Modtemaaramatus 0,95—11 baari ja temperatuuri -10 — 40 °C korral: 1%

Tingimused:

- kord nelja aasta jooksul puhastada, uuesti kalibreerida ja vajaduse korral
korrigeerida

- vahetada patareid (sagedus soltub tootja juhistest)

- hooldus kord aastas vastavalt tootja juhistele / Gldistele
modtmispohimodtte juhistele

- kasutusaeg: 10 aastat
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8 Il LISA. LAHTEVOOGUDE MOOTEMAARAMATUSE
TAIELIK HINDAMINE

8.1 Sissejuhatus

Kaesoleva lisa eesmark on anda Ulevaade luldisest meetodist mododtemaaramatuse
hindamiseks, kui lihtsustamist ei saa kasutada. Lisainfot leiate juhendist mddtemaaramatuse
valjendamise kohta.

Pdhimdtteliselt hdlmab mddtemaaramatuse hindamine (artikli 28, 16ige 2 analoogia pdhjal,
mida ndutakse ka artiklis 29):

® kasutatava mooteseadme spetsifikatsioonide kohane médtemaaramatus;

® Kalibreerimisega seotud moéodtemaaramatus ja

® moddteseadme praktikas kasutamisega seotud muu mddtemaaramatus ja

® sobiva kattefaktori rakendamine (nt tegur 2 laiendatud*? médtemaaramatuse jaoks)

Kui on tarvis teha taiendavaid mdotmisi, nt mddta réhku ja temperatuuri, tuleb arvestada ka
nende modtmiste mddtemaaramatusega. Kui tootja teavet mdédtemaaramatuse kohta ei saa
kasutada, peab kaitaja tdestama ja pdhjendama, et kérvalekalded spetsifikatsioonist ei mdjuta
modtemaaramatust. Kui see ei ole voimalik, peab kaitaja tegema konservatiivse ja
pdhjendatud hindamise méétemaaramatuse kohta. Médtemaaramatust voivad mojutada

® korvalekalle toovahemikust;
® erinevad mddtemaaramatused soltuvalt koormusest voi voolukiirusest;
® keskkonnatingimused (tuul, temperatuurikdikumised, niiskus, korrodeerivad ained);

® t6otingimused (kleepumine, tiheduse ja viskoossuse kd&ikumine, ebakorraparane
voolukiirus, mittehomogeensus);

® paigaldustingimused (kerkimine, painutamine, vibratsioon, lained);
® seadme kasutamine ettendhtud keskkonnast erineva keskkonnaga;
® kalibreerimise sagedus;

® pikaajaline stabiilsus.

Uldine tahelepanu peab olema suunatud kdige olulisematele parameetritele, nagu
temperatuur, rohk (vahe), voolukiirus, viskoossus jne, séltuvalt sellest, mida kasutatakse.
Mootemaaramatuse olulisi mdjutusi tuleb arvesse vdtta ja hinnata. Mo6temaaramatust saab
arvutada asjakohase veaarvutuse valemi abil. Méned naited konkreetse mé6temaaramatuse
arvutamise kohta on toodud k&esolevas lisas.

Tabelis 2 on toodud erinevate mojutavate parameetrite loetelu, mis vobib olla
mddtemaaramatuse hindamisel oluline. Loetelu ei ole 16plik ning paljudel juhtudel véib méned
aspektid jatta tahelepanuta, kuna need méjutavad tulemusi minimaalselt. Kuid seda loetelu
vlib kasutada esmase lahtepunktina riskihindamise koostamisel seoses tegevusandmete
mddtemaaramatusega ning see aitab keskenduda kdige asjakohasematele mojutavatele
parameetritele. Tabelis 3 on esitatud méned mddteseadmeid mdjutavad parameetrid.

42Vt allméarkus 10.
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Tabel 2.

Tegevusandmete mé&é&ramist méjutavad parameetrid.

Gaasilised Vedelad ldhtevood | Tahked ldhtevood
lahtevood
Seadme ja selle | p&drised gaasivoos | pddrised kokkupuude tuule ja
paigaldamisega | mdjutavad vedelikuvoos, kiirgusega
seotud mojutav | keskkonna kaitsvat lahustuvate gaaside | keskkonna temperatuur
parameeter temperatuuri mullid pikaajaline kaitumine
pikaajaline keskkonna (kalibreerimine ja
kaitumine temperatuur hoolduse sagedus)
(kalibreerimine ja pikaajaline positsioon skaalal
hoolduse sagedus) kaitumine elektromagnetvaljad
vastuvdetav (kalibreerimine ja salvestusvdimsus/-maht
mobtevahemik hoolduse sagedus) | konveierlindi kalle
elektromagnetvéljad | vastuvbetav kaivitumine ja peatumine
mddtevahemik vastuvbetav
elektromagnetvaljad | mddtevahemik
salvestusvdimsus ja | salvestusvdimsus ja seire
seire vibratsioon
faasimuutumised
Mo6odetava temperatuur temperatuur puhtus/niiskus
keskkonnaga réhk tihedus kattesaadavus
seotud mojutav | kokkusurutavustegur | viskoossus netokaaluna (nt pakend)
parameeter kastepunkt (iksnes | keemis- voi keskkonna t66tlemine

mone gaasi puhul)
soOvitavus

sulamispunkt (mdne
harva erandi puhul)
sodvitavus

moju kuivamisel
tihedus

voolu omadused (nt
seotud tera suurusega)
kleepuvus
sulamispunkt (Uksnes
mone harva
konstellatsiooni puhul)
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Tabel 3.

valideerimiseks/leevendamiseks.

M©boteseadmeid méjutavad konkreetsed parameetrid ja vbimalused nende

Gaaside/vedelike mo6tmine

Méotevahend

Méjutav parameeter

Valideerimise/leevendamise
vbimalus

Turbiinmdotur

Katkendlik vool, pulseerimine

Asjakohased t66parameetrid,
valtida pulseerimist, nt kasutades
selleks kontrollseadmeid

Silfoonmodtur

Temperatuuri ja rdhu nduetekohane
tuvastamine

Kasutage elektroonilist
leppekoguse moodturit

Mdootediafragma,
Venturi toru
kulumootur

Kahjustused, toru karedus, rdhkude
vahe andurite stabiilsus

Vastab standardi EN ISO 5167
nduetele

Ultrahelimootur

Tugev murasignaal

Vahendage mira

Keerismootur

Pulseerimine

Valtige pulseerimist

Coriolise mootur

Surve, vibreerimine

Votke kasutusele kompensaatorid

Ovaalne
hammasratasmooétur

Resonants, saaste

Summutid, filtrid

Tahkete ainete mooturid

Mébébtevahend Méjutav parameeter Valideerimise/leevendamise
vbimalus

Konveierlindil Kleepumine, libisemine, kui linton | Kasutage horisontaalset linti

kaalumine kaldu

Rataslaaduri skaala

Kleepumine

Nullimine parast iga md6tmist

Vaguni kaalumissild

Kaalutud objekt ei ole tervenisti
skaalal (taielik tdmme)

Kasutage voimalikult suuri
skaalasid

Hopperi kaal,
veoauto kaal,
kraana kaal

Tuul

Kasutage tuule eest kaitstud kohta
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8.2 Veaarvutuse seadused

Paljudel juhtudel ei méddeta huvipakkuvat mddtesuurust otseselt, vaid arvutatakse pigem
teiste funktsionaalselt seotud sisendsuuruste pdéhjal, nt mahuline vooluhulk (f,) arvutatakse
selliste sisendite mootmise teel nagu tihedus (p) ja rdhkude vahe (Ap), mida valjendatakse
jargmiselt: f,=f,(p, Ap). Huvipakkuva médtesuurusega seotud méétemadramatus maaratakse
seejarel kindlaks kombineeritud standardmddtemaaramatusena veaarvutuse abil.

Sisendsuuruse puhul tuleb teha vahet:

® Mitte-korreleeruvad (séltumatutel) sisendsuurustel ja
® korreleeruvad (séltuvatel) sisendsuurustel.

Kui kéitaja kasutab erinevaid mddteseadmeid I1&dhtevoo osade tegevusandmete
maaramiseks, vaib oletada, et nendega seotud médtemasramatus on korrelatsioonita®.

Naide. Gaasivoolu mddt konverteeritakse m3-test Nm?3-teks ja selle kaigus voetakse
arvesse temperatuuri ja rohku, mida moddetakse eraldi mddteseadmetega. Neid
parameetreid voib Uldjuhul pidada mitte-korreleeruvaks parameetriteks
(vt jaotis 8.2.1).

Naide. Soekuttel to6tavas elektrijaamas aasta jooksul tarbitava kivisée koguse
maaramiseks kasutatakse aasta jooksul tarnitud partiide kaalumisel sama
konveierkaalu. Triivi mdju tottu tegelikkuses ja konveierkaalu kalibreerimisega seotud
mdodtemaadramatuse téttu on kaalumise tulemusega seotud mddtemaaramatused
korrelatsioonis (vt jaotis 8.2.2).

Kuid seda eeldust tuleb hinnata hoolikalt iga juhtumi puhul eraldi, kuna kahe sisendsuuruse
vahel voib olla markimisvaarne korrelatsioon, kui kasutatakse sama mddteseadet, fllsikalist
modtestandardit voi vordluskuupaeva, millel on markimisvaarne standardmdotemaaramatus.

Pange tahele, et mddtemaaramatuse hindamiseks méeldud todriista jaotis 8.5 aitab arvutada
kaesolevas punktis kasitletud médtemaaramatust.

8.2.1 Mitte-korreleeruvad sisendsuurused:

Kui  mdébdtesuuruse  Y=Y(X1,.Xn) arvutamiseks kasutatakse  mitte-korreleeruvaid
sisendsuuruseid Xi,..,Xn, saab Y méotemaaramatuse maarata jargmise valemi abil:

oY oY oY
Uy :J( Uy ) +(——Uyx,)’ +...+(87~UXn)2

ox, X, . (1)
kus
Uy e mobtesuuruse Y moédtemaaramatus (absoluutvaartus)
Uxiveeerennn. md&dtesuuruse Xi médtemaaramatus (absoluutvaartus)

43 Alati ei ole iiheselt selge, kas sisendkogused on korrelatsioonis, ja kui jah, siis millises ulatuses. Vsimalik statistiline
ldhenemine korrelatsiooni tuvastamiseks on kovariatsioonide arvutamine. Lisajuhiseid on véimalik leida nt GUMist
(vt joonealune mirkus 39 lehekiiljel 28), eriti selle jaotised 5.1, 5.2 ja F.1.2.
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1. ndide: mitte-korreleeruvad sisendsuurused

Y=Y (X1, X2) maaratletakse jargmise suhte kaudu:

Y = X1 " X2
Osalised tuletised on:
ay s aYy e
ax, "% oax, !

Absoluutne méotemaaramatus saavutatakse seega:

Uy, = [0 Ux)? + (s Uy,)?

kus
Uy .ooeneens moodtesuuruse Y absoluutne moédtemaaramatus
UXi.......... sisendsuuruse Xjabsoluutne méétemaaramatus

Suhteline méotemaaramatus saavutatakse:

ﬂ:uyzJ(Xz-ux1)2+(X1-Ux2)2 _ (&):(%): B
v X2 X x) %, G
kus

U\ modtesuuruse Y suhteline mddtemaaramatus

UXieennnenee sisendsuuruse Xi suhteline médtemaaramatus

Mobtesuuruse suhtelise modtemaaramatuse ruut maaratakse seega lihtsalt
sisendsuuruste suhtelise modtemaaramatuse ruutude summana.

2. ndide: summa soltumatud mootemaaramatused

Tehnoloogilise auru tootmise protsessis on aurukatla kituseks kiittegaas. Kasutatud
kuttegaas tarnitakse katlasse kiimne erineva toru kaudu. Gaasi kogus maaratakse
kimne erineva standardse médteava kaudu vastavalt standardile EN 1SO 5167.
Kittegaasi aastase kogukulu maaramisega seotud moédtemaaramatus (summa
modtemaaramatus) aurukatla puhul arvutatakse jargmise valemi jargi:

\/(U1)2 + (U2)2+ et (U10)2

Uu =
fotal 1% + x5 + -+ 4 x50]
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kus

Utotal+eve-.. kuttegaasi maaramisega seotud kogu (suhteline) médtemaaramatus
U.......... Uksikute standardsete moodteavade médtemaaramatus (absoluutvaartus)
Xivieiaiaaaann kittegaasi kogus, mida moddetakse kord aastas erinevate modteavade
kaudu

3. ndide: toote soltumatud mootemaaramatused

Elektri ja soojuse koostootmisjaama, kus on mitu katelt, kbetakse maagaasiga, mis
on ainus kutus. Aastane tarbitav kogus maaratakse keskse vahejaama
mootesusteemis (enne kateldele jaotamist), mis koosneb turbiinmddturist, eraldi
rohumddturist ja temperatuurimdoéturist. Turbiinm&btur maarab voolukiiruse
todtingimustel.

Heitkoguste aruandluse jaoks on oluline maagaasi standardkogus. Té6ruumala
teisendamisel standardruumalaks voetakse arvesse rohu ja temperatuuri méotmisi.
Seetottu arvutatakse maagaasi standardruumalaga seotud méétemaaramatus (toote
modtemaaramatus) jargmise valemi jargi:

a2 . 9
Utotal = \/”V tur tup

kus

Utotal«xeee-- maagaasi maaramisega seotud kogu (suhteline) méétemaaramatus
UV ruumala modtmise (suhteline) médtemaaramatus

UT e temperatuuri médtmise (suhteline) méétemaaramatus

Up .eeeeee rohu modtmise (suhteline) méétemaaramatus

8.2.2 Korreleeruvad sisendsuurused:

Kui médtesuuruse Y=Y(X1,..Xn) arvutamiseks kasutatakse korreleeruvaid sisendsuuruseid
X1,..,Xn, saab Y modtemaaramatuse maarata jargmise valemi abil:

oY oY oY
Uy =(=— U ) +(—- Uy ) +..+(—]-U, ) )
ox,| 7 ox,| ™ ox,| (2)
kus
Uy .o mddtesuuruse Y modtemaaramatus (absoluutvaartus)
UXi...oonoee. mdbtesuuruse Xi mddtemadramatus (absoluutvaartus)
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4. naide: korreleeruvad sisendsuurused
Y=Y (X1, X2) maaratletakse jargmise suhte kaudu:
Y=X,-X,

Kui eeltoodud naide arvutati korrelatsiooniga sisendsuuruse kohta, siis saadakse
suhteline médtemaaramatus jargmiselt*:

Uy =uy +uy,

Mddtesuuruse  suhteline  mddtemaaramatus maaratakse seega lihtsalt
sisendsuuruse suhtelise méotemaaramatusena.

5. ndide: summa korreleeruvad mootemaaramatused

Elektrijaam t66tab sdekittel. Aasta jooksul tarbitava kivisbe koguse maaramiseks
kasutatakse aasta jooksul tarnitud partiide kaalumisel sama konveierkaalu. Triivi
moju  tottu  tegelikkuses ja  konveierkaalu  kalibreerimisega  seotud
modtemaaramatuse téttu on kaalumise tulemusega seotud mdédtemaaramatused
korrelatsioonis.

Seetdttu arvutatakse kivisbe modtemaaramatus (summa modtemaaramatus)
jargmise valemi jargi:

U+U,+..+U,
u =
total

X, +X, +...+x,
kus
Utotal «---vxe- kivisbe maaramisega seotud kogu (suhteline) mdédtemaaramatus
U konveierkaalu (absoluutvaartus) moédtemaaramatus (U1 = Uz = Un)
Xi aaeaaannnnn kivisde erinevate partiide kogused

Antud juhul on kivisbe maaramisega seotud (suhteline) mddtemaaramatus vordne
konveierkaalu (suhtelise) médtemaaramatusega.

6. ndide: toote korreleeruvad moéotemaaramatused

Mineraalit6dstus maarab pdlemiskao kindlaks toote kaalumise teel lauakaaluga enne
ja parast poletamist. Pélemiskadu on massivahe enne ja parast pélemisprotsessi,

44

Pange tahele, et seda kasutatakse iksnes erandjuhul, kui koik sisendsuurused on korrelatsioonis

korrelatsioonikoefitsiendiga 1. Kui koefitsient erineb 1st, tuleb arvesse vétta kovariatsiooni keerukamaid funktsioone,
mis ei kuulu kdesoleva dokumendi reguleerimisalasse. Lisateabe saamiseks vt juhendit mé&temairamatuse

viljendamise kohta (vt joonealune méarkus 39).
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mis on seotud esialgse kaaluga. Kaalumiste tulemustega seotud
modtemaaramatused on korrelatsioonis, kuna kasutatakse sama lauakaalu.

Seetottu arvutatakse podlemiskao maaramisega seotud moédtemaaramatus (toote
mddtemaaramatus) jargmise valemi jargi:

Uppray = Uy TUy
kus
Utotaleeeees-. on pdlemiskao maaramisega seotud kogu (suhteline) méoétemaaramatus
Up2 e massi méotmise (suhteline) mdédtemaaramatus enne ja parast poletamist

8.3  Juhtumiuuringud*

7. naide: kiitusevaru koguse méotemaaramatus

Gaasidli aastane kogutarbimine arvutatakse koondtarne alusel veoauto paakides*®.
Veoautod on varustatud voolukulu mééturiga, mille suhtes kohaldatakse seadusega
ette nahtud riiklikku metroloogilist kontrolli, mille suurim lubatud viga on 0,5%. Uks
veoauto tarnib kuni 25 000 liitrit gaasidli. Aastase prognoosi kohaselt arvab kaitaja,
et vajab jargmisel aastal keskmiselt 750 000 liitrit gaasidli. Seetdttu eeldatakse, et
vajatakse 30 veoautot aastas.

Kaitise gaasidlihoidla mahutab 40 000 liitrit. 8 m? suuruse ristldike korral on
laiendatud mbédtemaaramatuse tase 2,5% kogumahutavusest.

Pange tahele, et see hoidla mahutab 40 000/750 000 = 5,3% aastasest kogusest ja
seetottu tuleb seda méotemaaramatuse hindamisel arvesse vétta*’.

Gaasidli aastane kogus Q maaratakse juhenddokumendi nr 1 jaotises 6.1.1 toodud
valemi (10) jargi:

0= P_E+(Sbegin_Send)

kus
P aasta jooksul ostetud kogus
E...... eksporditud kogus (nt ELi HKSi mittekuuluvatesse kaitisecosadesse voi

muudesse kaitistesse tarnitud kitus);
Shegin - .- varud gaasi6li mahutis aasta alguses

Send.e..... varud gaasiéli mahutis aasta I6pus

45 Pange tahele, et médtemaaramatuse hindamise koolitustrituse koolitusmaterjali Il lisas esitatud juhtumiuuringud

46 Pange tahele, et jaotisest 3.3 KKK “Seire ja aruandluse kohta ELi HKSis” (vt joonealune markus 37 Ik 25) vdib olla
abi, kui uurida viise, kuidas seirekavas saaks korraldada mitmete erinevate tarnijate médtevahendeid hdlmavat
modtemadramatuse hindamist.

47 Artikli 28 16ike 2 kohaselt on erand lubatud juhul, kui séilitamisrajatistesse ei ole véimalik paigutada Ule 5%
asjaomase kituse voi materjali aastas kasutatavast kogusest. Sellisel juhul ei pea médtemaaramatuse hinnangus
kasitlema varude muutuse médtemaaramatust.
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https://climate.ec.europa.eu/document/download/3fd6939a-c3df-478e-9c12-c28d60a47d9e_en?filename=uncertainty_assessment_en.pdf
https://climate.ec.europa.eu/document/download/3fd6939a-c3df-478e-9c12-c28d60a47d9e_en?filename=uncertainty_assessment_en.pdf

Kuna ostetud gaasidli kogus aasta jooksul (P) ei ole kindlaks maaratud Uhe
mdodtmisena, vaid paljude mddtmiste summana, nt 30 veoauto paagitaiena, voib P
kirjutada lahti jargmiselt:

P=PR+A+.+5

P Uhest veoautost ostetud kogus

Niidd on Q maaramisel koik sisendsuurused korrelatsioonita*®. Kui oletada, et
gaasidli ei ekspordita (E =0), siis saab modtemaaramatuse maarata vastavalt
punktile 8.2.1 summa korrelatsioonita médtemaaramatusena:

A Ug pgi)? + U ) + Up)* ++ Upso)’

e
Sbegin - Send + Pl .t P30|
UQurvenenines Q-ga seotud kogu (suhteline) mdétemaaramatus
Us, p........ hoidla tasemenaidu voi lihe paagitaie (absoluutne) méétemaaramatus

Hoidla tasemenaiduga seotud méotemaaramatus on sama mdlema naidu puhul.
Kuna vahe Spegin ja Send €i ole voimalik ette ennustada, oletatakse, et Sbegin-Send ON
null. Kui edaspidi kéik Pi on vordsed kogused, millel on vérdne absoluutne
modtemaadramatus, siis lihtsustub valem jargmisele kujule:

J2- U +n-(U,.)
Uy = E

/2 (40000 - 2,5%)2 + 30 - (25000 - 0,5%)?
- 750000

U =021%

Nagu eespool mainitud, eeldatakse siin, et kdikide veokite sisendkogused, laoseisu
naidud ja arvestid ei ole korrelatsioonis. Kui soovitakse arvutada "halvima"
stsenaariumi mdotemaaramatust, st mootmised on korrelatsioonis, oleks uldine
laiendatud maaramatus 0,57%:

/(240000 - 2,5%)? + (30 - 25000 - 0,5%)?

— 0
750000 Lot

U

Kuna gaasidli tarbimisega seotud tegevusandmeid peab valjendama tonnides, tuleb
arvesse votta kituse tihedust. Mahumassi maaramise /laiendatud méétemaaramatus
esinduslike valimite pohjal on ligikaudu 3%. Jaotise 8.2.1 valemi kasutamine toote
korrelatsioonita méétemaaramatuse puhul annab tulemuseks:

4 Mahuti tasemenait ei jaa Ghe mddtmise piiresse, kuna mddtmiste vahel on pikk aeg (aasta algus ja 16pp). Kuna
kasutatakse sama mdobteseadet, vdivad need siiski omavahel korrelatsioonis olla. Korrelatsioonita arvestamine on
eelduseks selle konkreetse naite puhul. Tavaliselt tuleb hinnata, nt maarates korrelatsioonikoefitsiendi vastavalt
médtemaaramatuse véaljendamise juhendile®, kas korrelatsiooni saab téepoolest vélistada.
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2 2 2 2
Z/lQ(tonnes) = \/uQ(Volume) + udensity = \/0’2 1% + 3% = 3’007%

Kuigi voolukulu mdédturil oli pigem vaiksem moédtemaaramatus, siis tonnideks
teisendamine naitab, et tiheduse maaramise méétemaaramatuse moéju annab kdige
suurema panuse Uldisesse mddtemaaramatusesse. Tulevased parendused peavad
seetdttu olema seotud vaiksema modtemaaramatusega tiheduse maaramisega.

8. ndide: lahtevoogude mootemadramatus, mis kantakse osaliselt lile seotud
kaitistele, mis ei kuulu ELi HKS;i alla

Kui kaitis on osaliselt hélmatud ELi HKSiga ja kdnealuse kaitise koik osad ei kuulu
selle siisteemi alla, voib olla vajalik lahutada ELi HKSiga mittehdlmatud osa sisemise
allméoturi (laiendatud mddtemaaramatus 5%) abil maaratud kogus lahtevoogude
kogusest, mis moddetakse pdhimddturiga, mille suhtes kohaldatakse riiklikku
metroloogilist kontrolli (suurim lubatud viga on 2%).

Oletame, et kaitise asukohas kasutatakse aastas 500 000 Nm*®* maagaasi. Sellest
kogusest 100 000 Nm?*® maagaasi transporditakse ja mutakse kaitisele, mis ei kuulu
ELi HKSi alla. ELi HKSi kuuluva kaitise maagaasi tarbimise maaramiseks tuleb
kdnealuse seotud kaitise maagaasi tarbimine lahutada kaitise asukoha maagaasi
kogutarbimisest. Maagaasi tarbimise laiendatud moédtemaaramatuse hindamiseks
ELi HKSi kaitises kasutatakse jargmist tehet:

_ (2%-500 000)? +(5%- 100 000)°
ourcestram [500 000 + (~100 000),|

u =2,8%

Pange tahele, et pohimddturi, mille suhtes kohaldatakse riiklikku metroloogilist
kontrolli, = md&dtemaaramatust ei pea hindama. Sisemise allmdodturi
mddtemaaramatust, mis ei ole tagatud riikliku metroloogilise kontrolliga, tuleb hinnata
ja kinnitada, enne kui suudetakse maarata l|ahtevooga seotud /aiendatud
mddtemaaramatus.

8.4 Kogu kiaitise mootemaaramatus (varumeetodid)

See on oluline, kui vahemalt osa kaitise heitkogustest seiratakse varumeetodi abil.

9. naide: lildine mootemaaramatus varumeetodi alusel

A-kategooria kaitises poletati teisel kauplemisperioodil eranditult maagaasi ning
susinikdioksiidi aastaheide olid 35 000 tonni. Kuna see kutus saadakse aritehingu
kaigus, mille suhtes kohaldatakse seadusega ette nahtud riiklikku metroloogilist
kontrolli, vbib tegevusandmetega seotud /aiendatud modtemadramatus olla 2%,
kasutades asjakohastes riiklikes digusaktides kinnitatud suurimat lubatud viga. 2%
on ka moodtemaaramatus, mis on seotud koguheitega, kuna koéik kasutatavad
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arvutustegurid on standardvaartused ja ei mdjuta lihtsustamise eesmargil
modtemaaramatust®.

ELi HKSi kohaldamisala laiendamise t6ttu alates 2013. aastast (kolmas
kauplemisperiood) tuleb kauplemissiisteemi loale lisada taiendav lahtevoog ja
seetdttu on seda vaja seirata. Kaitaja tbestab padevale asutusele veenvalt, et
vahemalt 1. maaramistasandi kohaldamine, nt modtesisteemi paigaldamine, ei ole
tehniliselt teostatav, ja teeb ettepaneku kasutada varumeetodit. Kaitaja esitab
téendid vastavalt moobtemadramatuse védljendamise juhendile, et
modtemaaramatuse  hinnang selle lahtevoo puhul annab /aiendatud
modtemaaramatuseks (95% usaldusvahemiku puhul) 18%. Lahtevoo oodatav
susinikdioksiidi aastaheide on 12 000 tonni.

Varumeetodi kohaldamise korral A-kategooria kaitise puhul peab kaitaja tdestama,
et kogu kaitise heitkoguste laiendatud médtemaaramatus ei ole suurem kui 7,5%.
Toodud naite puhul peab kaitaja arvutama mootemaaramatuse, kasutades selleks
vorrandit

Emyyi0 = Emyg + Empg

kus

Emiotar..... Kaitise heitkogused kokku

Empye...... maagaasi pdletamisest parit heitkogused (35 000 tonni susinikdioksiidi)
Emes...... lahtevoost parit heitkogused, mida seiratakse varumeetodil (12 000 tonni
susinikdioksiidi)

Kuna koguheite (suhtelist) mootemaaramatust saab tdlgendada summa
modtemaaramatusena, siis arvutatakse uldine méétemaaramatus jargmiselt:

\/(2,0% -35000)* + (18% -12 000)*
u =
roret [35 000 + 12 000)

=4,8%

Kogu kaitise heitkogustega seotud /aiendatud mddtemaaramatus ei ole suurem kui
7,5%. Seetdttu kohaldatakse kavandatud varumeetodit.

8.5 Mootemaaramatuse hindamise ,,tooriist“

Komisjon on avaldanud kaitajate abistamiseks maaramatuse hindamisel oma veebilehel
vastava tooriista, eelkdige vigade levimise seaduste osas (vt jaotised 8.2.1 ja 8.2.2). T60riist
katab jargnevaid aspekte:

® Summa maaramatuse arvutus;

49 Pange tahele, et ka standardvaartus (nt valitsuste vahelise klimamuutuste riihma kehtestatud vaartused vai riiklikud
andmekoguvaartused) osutab selle vaartusega seotud médtemaadramatusele. Seda moédtemaaramatust tuleb votta
arvesse lahtevoo médtemaaramatuse arvutamisel toote sdltumatute médtemaaramatuste abil (vt 3. naide), kasutades
selleks veaarvutust.
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® Toote modtemadramatuse arvutus (korrutamine);
® Mootemaaramatuse jaotuse tllp (jaotuse kujuso, kate, jne);
® Korreleeruvad vdi mittekorreleeruvad sisendvaartused;

® Lopliku (laiendatud) moéodtemaaramatuse arvutamine ndutavate maadramistasandite
vastavuse hindamiseks;

® Juhend eelnevalt taidetud rippmentii valikute kohta, kui vastus ei ole teada.

Tdoriist on vdimalik alla laadida komisjoni veebilehelt jargnevalt aadressilt:

3. Amount of fuel or material imported within the
GQuantity per | Annual number | uncertainty Standard or . Conversion
Name or brief description measurement of Annual quantity| o each |, TYPe of expanded Value "in factor to =in | Correlated or
[e.g. tor Nm] distribution service™ | uncorrelated?
[e.g. tor Nl | measurements measurement uncertainty? service
i. Import 1 % =) BT 1.00% rommal Standa

. [impert 2 ) ki) 87900 1.50% rectanguisr P U

iv. | | | |
v | | | [

b. Amount of fuel or material exported from the i

Quantity per Uncertainty Standard or Conversion

] ) Annual number | Annual quantity Type of Value "in 2% | correlated or
Name or brief description delivery fe.g. ¢ | M0 e | e tor N | reitd toeach | SRR | expanded seinerz | fastortaTin | oo
or Nm?] measurement uncertainty? service
i.[Export 1 0 az ) 750% unknown standard not in servios 70 Conelated

c. Storage capacity for the fuel or material in the installation
For the gstermination of he aversll uncarialnt It 5 355Umeq hers t1ar he uncartinty of the SIOCk l8vel r2saings 15 SIWSyS relstve o the SHrage c3Scly ng natin the Schual resalngs. This 5 fyplcally frus fr Shorage nk level reaalngs fire g fel
all Fgwever, Ifihe qperatnr can demonsirate 1 e compatent Sutharlly at the relailve uncerizinty changes Wi the Sck level the Siorage level the reiative uncerialnly reIsies 10 My be HrovIdd here INSE30 af 18 Ca03C1Y

Storage Storage Uncertainty Type of Standard or Value =in Conversion | o o
Name or brief description | capacity [e.g. t capacity [e.g. t | related to each Jpe expanded ! factor to "in
distribution service™? o uncorrelated?
or m] or m] measurement uncertainty? serviee
Srorage tank 1500 1500 5,00% rectanguiar [ ] notin service 20 comelsted |~

. Storage levels at the begining and the end of the year
Enries here are 10t MANGANY 10 GRRRITADE 2 3VErage NN LNCSTEITY. HOWSVE, M SGUal G2y SCVed 520 2 SIS & 2 20 OFNe YE3r by COMpISMENtIg STISS UJEr 3 0T 2D0VE WM &NITISS JIF 102 506K JEVEIS atme
Deginning ang at e 0 D2

Name or brief description [:;D":‘;f"':',l [:‘;"’l";f":ll
Baginning of the year
End of the year

e. Mverage annual quantity [e.q. t or Nm?] 232310 Stewa capecity (shore of sl ety
The annual quantity |5 calculaied by wnis Unoer b) from amOUnts Imparisaitonsumed wnosr 3 5 well 35 e siock level changes
srd

f.  Total uncertainty (k=1, 10, 68%) 0.50%

g. _Total uncertainty (k=2, 20, 95%) | 1,00%

Joonis 5. Kuvatémmis komisjoni mé6temé&édramatuse toériistast.

50 Dokumendis on mddteméaaramatuse pdhimétete selgitamiseks labivalt Iahtutud normaaljaotusest. Tegelikkuses on
tihtipeale maaramatus ristkilikjaotusega (v6i ka kolmnurkjaotusega). Tooriist aitab kaitajaid sobiva jaotuse leidmisel
(vt samuti koolitusmaterjale jaotises 1.3).
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https://climate.ec.europa.eu/eu-action/carbon-markets/eu-emissions-trading-system-eu-ets/monitoring-reporting-and-verification_en#documentation
https://climate.ec.europa.eu/eu-action/carbon-markets/eu-emissions-trading-system-eu-ets/monitoring-reporting-and-verification_en#documentation

9 KORDUMA KIPPUVAD KUSIMUSED

9.1 Kuidas on mootevahendite kvaliteedi tagamine vastavalt artikli
59 I6ike 3 punktile a ja artiklile 60 seotud méotemaaramatuse
hindamisega?

Kodik kaitajad peavad, vaatamata kaitise suurusele voi tegevusandmete moéoétemaaramatuse
kindlakstegemisel kasutatud viisidele, vastama nduetele, mis on toodud artikli 59 16ike 3
punktis a ja artiklis 60.

Artikli 59 16ike 3 punkt a nduab kirjaliku menetluse sisseviimist. Lisaks tapsustatakse
artiklis 60 kvaliteedi tagamiseks rakendatavaid meetmeid, mis tagaksid mddteseadmete
tdesed ja usaldusvaarsed andmed. Pange tahele, et riikliku metroloogilise kontrolli all olevad
moodteseadmed vastavad artikli 60 nduetele piisaval maaral, ehk vastavus rahvusvahelistele
standarditele on saavutatud ametliku kalibreerimise teel.

Artikkel 60 lubab kdrvalekaldeid, kui mé6tmissisteemide osasid ei ole véimalik kalibreerida.
Sellistel juhtudel tuleb rakendada alternatiivseid kontrollimeetmeid. Tulemusena ei ole ka
vdimalik mdédtemadramatuse hindamisel kasutada lihtsustatud viise CO/CT-1 ja CO-2a/2b.
Selle asemel tuleb kasutada méoétemaaramatuse taielikku hindamist (CO/CT-3). Kohustus
taieliku mooétemaaramatuse hindamiseks ei tdhenda, et seda tuleb tingimata paris algusest
teha (vt ka jaotis 3.1.1.6). Sellistel juhtudel vdivad lihtsustustest (viis CO/CT-1 vbi viis
CO-2a/2b) tulenevad maaramatused olla edasiste arvutuste |ahtepunktiks, nt vigade
paljundamise teel.

Taiendavaks lugemiseks vt ka ,Mddtemaaramatuse hindamise naide“, mis on avaldatud
komisjoni veebisaidil.

9.2 Tarnija andmed: Mis siis, kui tarnija kdest ei saa piisavat teavet,
et toendada vastavust noutud maaramistasanditele?

Tegevusandmed

Vastavalt artikli 29 I6ikele 1 vdib kaitaja kontrolli alt véljas olevat modtesisteemi kasutada, kui
see ,vastab vahemalt sama korgetele maaramistasanditele, annab usaldusvaarsemaid
tulemusi ja on kontrolliriskide vastu paremini kindlustatud, siis maarab kaitaja tegevusandmed
tema enda kontrolli alt valjaspool olevate mddtesisteemide abil.“ Need tingimused on
taidetud, kui selle kohta on vdimalik esitada tdendeid, naiteks: ametlikus
kalibreerimisprotokollis antud mdédétemaaramatused. Kui selliseid tdendeid ei ole vdimalik
kauplemispartnerilt saada, voib kasutada jargmisi samme:

1. Kas on vdimalik tdendada, et mdédtemadramatus on halvima stsenaariumi korral
endiselt parem kui kaitaja enda modteseadmete kasutamine ja vastab vahemalt
1. maaramistasandile? Selliseid téendeid vbib saada naiteks tbendamisega, et selle
mddtevahendi suhtes kohaldatakse siseriiklikku metroloogilist kontrolli ja isegi kbige
rangemad nduded vbimaldavad teatava taseme taitmist (vt ka taustteavet
.Mdotemaadramatuse hindamise naide” jaotist 2.2).

2. Kui jah, siis edasiseks hinnanguks tuleb kasutada halvima stsenaariumi
maaramistasandit.

a) Kui halvima stsenaariumi maaramistasand vastab vahemalt ndutavale
maaramistasandile, ei ole tdiendavaid tdendeid vaja.
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b) Kui halvima stsenaariumi m&aramistasand on ndutavast maaramistasandist
madalam, peab kaitaja tdendama, et oma arvestite kasutamine, ndutavate
maaramistasandite taitmiseks, pdhjustaks pdhjendamatuid kulusid voi ei ole see
tehniliselt teostatav.

3. Kui ei, siis ei vasta kaitaja 1. maaramistasandile ja rakendab tegelikult varumeetodit.
Jéllegi peab kaitaja sel juhul tdendama, et enda arvestite kasutamine ndutavate
maaramistasandite taitmiseks tooks kaasa pdhjendamatud kulud voi ei oleks see
tehniliselt teostatav.

Taiendavat teavet on voimalik leida jaotisest 3.1.2.

Arvutustegurid

Mdnikord soovivad kaitajad kasutada arvutustegureid, nt alumine kuttevaartus,
heitekoefitsient, sisiniku sisaldus jne, mis on kiituse véi materjali tarnija poolt antud. Ka sellisel
juhul on kaitajal kohustus naidata vastavust artiklite 32 kuni 35 nduetele. Seda on vdimalik
saavutada teabe ja tdendite hankimisega kolmandate isikute kohaldatava proovivotukava
kohta ning samuti téendeid selle kohta, et akrediteeritud labor on analtusinud esinduslikke
proove, kasutades asjakohaseid standardeid. Kui labor ei ole akrediteeritud EN ISO/IEC
17025 kohaselt, tuleb esitada tdendid samavaarsete nduete taitmise kohta. Kui kaitaja soovib
kasutada tarnija andmeid arvutustegurite kohta, voib rakendada jargmisi samme:

1. Kas saab esitada tdendeid, et sisse on seatud sobiv proovivotukava ja analllse teeb
akrediteeritud labor voi labor, mis vastab samavaarsetele nduetele?

2. Kui jah, siis loetakse, et kaitaja vastab 3. maaramistasandile kodigi asjakohaste
arvutustegurite puhul, mille kohta see téend on esitatud.

3. Kui ei, siis ei saa tarnijalt saadud anallitilisi vaartusi lugeda 3. maaramistasandile
vastavaks. Seejarel saab kaitaja valida kas:

a) Teha analiilisid ise vastavalt artiklitele 32 kuni 35, VOI

b) Kasutada saadaolevaid vaikevaartusi. Kui vastava lahtevoo jaoks on ndutud
madalam maaramistasand kui 3, nt A kategooria kaitiste puhul, siis vdib neid
vaikevaartusi kasutada ilma taiendava tegevuseta. Kui seire ja aruandlusmaarus
nduab lahtevoole 3. maaramistasandi rakendamist, vbib vaikevaartusi kasutada,
kui kaitaja suudab naidata, et ise anallitisimine tooks kaasa pbéhjendamatud kulud
voi ei ole tehniliselt teostatav.

Pange tahele, et enne kui 6igustada 3. maaramistasandi mitte kasutamist, tuleb
hinnata, kas 3. maaramistasandi rakendamine harvema anallUsisagedustega
(artikkel 35 ja lisa VII) vdimaldaks valtida pohjendamatute kulude tekkimist.

Kui sobilikud vaikevaartused ei ole kattesaadavad ja kaitaja ei suuda taita
vahemalt 1. madramistasandit, mis viitab asjaolule, et on vaja rakendada
varumeetodit, peab kaitaja taas tdendama, et tema enda arvestite kasutamine
(vastavalt ndutavatele maaramistasanditele) tooks kaasa pdhjendamatud kulud
vOi ei oleks tehniliselt teostatav.

Samuti ndutakse kaitajatelt tarnijatelt saadud andmete haldamist kirjaliku menetlusena, mis
on vajalik artikli 59 I6ike 3 punkti f kohaste allhanke menetluste kontrollimiseks, vastavalt
artikli 65 erinduetele.

Taiendavat teavet vdib leida juhenddokumendist nr 5, proovi vétmine ja anallUs.

51



9.3 Andmed rohkem kui uhelt tarnijalt: kas seirekava tuleb muuta
iga kord, kui muutub tarnija? Kuidas téendada néutud
mootemaaramatuse saavutamist?

Artiklid 14 ja 15 satestavad asjaolud, mille korral kaitaja peab seirekava muutma ja padeva
asutuse heakskiitu taotlema. Uldiselt muudatused, mis ei méjuta seiremetoodikat ega majuta
aruandlusega seotud andmete tapsust vdi usaldusvaarsust, ei peaks seirekava muudatusteni
viima. Sellest tulenevalt on kdige sobivam viis selliste muudatuste kasitlemiseks, millel ei ole
olulist mdju seirekavale, kehtestada sobivad menetlused ka sisse ostetavate tegevuste
kontrollimiseks, vastavalt artikli 59 16ike 3 punktile f ja artiklile 65.

Selliste protseduuride kokkuvétted tuleb kirjeldada ka seirekavas sellise tdpsusega, et padev
asutus saab aru selle olemusest ja vbib pdhjendatult eeldada, et kaitises on protseduuri
rakendamine ja sailitamine taielikult dokumenteeritud. See annab kaitajale paindlikkust viia
vajaduse korral sisse muudatused, ilma seirekava uuendamata, senikaua kuni menetluse sisu
jaab seirekavas kirjeldatu piiresse (lisateavet menetluste kohta vt juhenddokumendi nr 1
jaotisest 5.4).

Naide:

Raske kittedli tarnitakse erinevatele tarnijatele kuuluvate veoautodega. Ostetud koguste
kindlaksmaaramiseks kasutatakse mahumddtureid, mis paigaldatakse veoautodele, seega ei
ole need kaitaja enda kontrolli all. Luuakse protseduur kéikide asjaomaste mddtevahendite
jalgimiseks, et maarata kindlaks kdnealuse lahtevoo tegevusandmed. Kdnealuse menetluse
kokkuvdte voib sisaldada jargmisi elemente:

® vastutav ametikoht véi osakond, nt kiitusetarnete vastuvdtmise eest vastutav vahetuse
juht.

® |ga tarne kohta dokumenteeritakse vahemait:
Veoki registreerimisnumber;
Veoki omanikfirma nimetus;
Mahumoéturi ID;
Tarnitud kogus.

® Vastutav isik, kes kontrollib, kas sellel veoautol ja/véi mahumdéturil on juba konto
sisemises andmebaasis.

® \Vastutav isik, kes kontrollib kord kuus, kas kdik tarnijad on esitanud téendeid mahumaéturi
maaramatuse kohta, nt viimane (ametlik) kalibreerimistunnistus. Kui ei, nduab vastutav
isik tarnijatelt vastavaid tdendeid.

® Asjakohase info hoiukoht.

Pange tahele, et vastav menetlus peab vdimaldama jalgida kd&iki asjasse puutuvaid
mddtevahendeid sellises ulatuses, mis vdimaldab arvutada modtemaaramatust kogu
aruandeperioodi jooksul ja tdendada vastavust ndutud maaramistasandile. Kui seda ei
saavutata, peab kaitaja valja pakkuma alternatiivsed seiremeetodid vdi esitama pdhjendused,
naiteks péhjendamatud kulud. Nende alternatiivide kohta vt jaotist 9.2.
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Olenemata jatkuvast vajadusest sobivate menetluste jarele, on alternativne vodimalus
maaramistasandi nduetele vastavuse tdendamiseks esitada dokumendid, mis naitavad
selgelt, milliseid tapsusklasse on lubatud kasutada, nt lepinguline kokkulepe tarnijaga, mis
téendab, et kasutatakse ainult teatavaid mddtevahendeid, millel on teatavad tapsusklassid.

9.4  Artikli 28 I16ike 1 punkti b kohaselt tuleb vahemalt iga-aastaseid
kalibreerimise tulemusi vorrelda asjakohaste
mootemaaramatuse piirmaaradega. Kuidas on siin voimalik
nouetele vastavust saavutada? Kas on oluline, kes on
mootevahendi omanik?

Artikli 28 I6ike 1 punkti b kohaselt: ,kéitaja peab tagama vdhemalt kord aastas ja pérast
mobébtevahendi iga kalibreerimist, et kalibreerimistulemusi, mida on korrutatud konservatiivse
korrigeerimisteguriga, vOrreldakse asjakohaste mdébteméddramatuse lavivdartustega.
Konservatiivne Kkorrigeerimistegur péhineb kénealuse véi sellega sarnaste mbéoétevahendite
varasemate Kkalibreerimiste asjakohasel graafikul, et arvestada méd6temaddramatuse moéju
kasutamisel.“

Selle ndude taitmise korda on kirjeldatud jaotises 3.1.1.5 (viis CO-2b). Séltuvalt mddtevahendi
tuubist ja keskkonnatingimustest vdib mddtemaaramatus aja jooksul (triiv) suureneda. Triivist
tuleneva modtemaaramatuse suurenemise kvantifitseerimiseks ja vahendamiseks on vaja
sobivat intervalli korduskalibreerimiseks. Toimunud triivi kvantifitseerimise tulemusena voéib
asjakohase kalibreerimisvahemiku kindlaksmaaramisel olla kasulik ka varasemate
kalibreerimiste aegridade analluUs.

Kbikide taiendavate juhuslike ja sistemaatiliste vigade arvesse votmiseks, mis on seotud
kasutamisega, korrutatakse kalibreerimisel saadud laiendatud m&dtemaaramatus
konservatiivse korrigeerimisteguriga. Kaitaja peaks maarama selle konservatiivse
korrigeerimisteguri, nt kogemustele tuginedes, tingimusel et padev asutus on selle heaks
kitnud. Teabe vbi kogemuste puudumise korral soovitatakse pragmaatilise, kuid sobiva
Iahenemisviisina kasutada Uhtlustatud tegurit vaartusega 2.

Pange tahele, et vastavalt artikli 29 16ikele 1 on mddtevahendite kasutamine valjaspool kaitaja
enda kontrolli lubatud ainult juhul, kui see ,lubab kéitajal jdrgida véhemalt sama kérget
mdééaramistasandit, annab usaldusvéaarsemaid tulemusi ja on kontrolliriskide vastu paremini
kindlustatud”. Sellest tulenevalt ndutakse iga-aastast kontrolli ka kaubanduspartneri
omanduses olevate mddtevahendite puhul. Sellistel juhtudel on need siiski enamasti riikliku
metroloogilise kontrolli all ning kalibreerimise sagedus (korduskalibreerimine) on reguleeritud
vastava digusaktiga voi sellega seotud suunistega.

Padev asutus peab kdnealuse iga-aastase hindamise heaks kiitma artikli 59 16ike 3 ja artikli
60 kohaselt ndutava kirjaliku menetluse osana. Kdnealuse iga-aastase kordushindamise
tulemused tuleb esitada Uksnes padevale asutusele taotluse korral (vt artikli 67 16ige 2). AVRi
artikli 19 I6ike 15! kohaldamisel tuleb tulemus siiski teha tdendajale kattesaadavaks.

5" AVRi artikli 19 16ige 1: ,Kui rakendusmaéruses (EL) 2018/2066 ndutakse, et kaitaja naitaks tegevusandmete ja
arvutustegurite modtemaadramatuse lavivaartuste jargimist, kinnitab tdendaja médteméaaramatuse taseme arvutamisel
kasutatud teabe kehtivust, nagu on satestatud kinnitatud seirekavas."
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